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CARTE MICROFACCESSEUR

1 SECTION LOGIQUE

1.1  Introduction

Le centre de commande & microprocesseur YORK est
un systéme de commande & base de microprocesseur
capable de réguler plusieurs circuits de fagon a
maintenir un ilquide refrigere a une température
constante. :

Un affichage de 40 ‘caractéres (2 lignes de 20
caractéres) permet’a Popérateur d’afficher les
paramétres d'exploitation du systéme et d'acceder a
des mformat:ons programmées déja en mémoire. Un
) pour programmer et accéder
a des points de onsngne des pressions, des
" températures,’ des intensnés de moteur, des
sectionneurs automaﬂques 'des calendriers quotidiens,
des opiions et des informahons
T H >\34q s

Un interrupteur 1/0: (Auto/arret) (verrouiliable en
position arrét) est disponible pour activer ou inhiber le
systtme de réfrigération, Des interrupteurs séparés
(SYS) sont prévus pour chaque circuit réfrigérant sur la
carte microprocesseur. Le nombre d'interrupteurs
utilisé dépend du nombre de systémes de lappareil

COﬂS[déTB.

Des contacts personnallsés sans tension permettent
plusieurs opérations & distance: ltération,
déchargement et réinitialisation de latempérature d’eau
réfrigérée. Les décislons de marche/arrét et de
chargement/déchargementdu compresseursont prises
par le microprocesseur pour maintenir constante la
température d’eau de sortie. Ces décisions sont
fonction de 'écart de température par rapport au point
de consigne et & la vitesse de changement de

température.

El

1,2 Carte microprocesseur

La carte microprocesseur constitue Ie regulateur etle
décideur du panneau de commande. Les entrées
systémes en provenance des capteurs de pression et
des sondes de temperature sont conneciées
directement & la carte microprocessettr, Les cirguits de
la carte microprocesseur multiplexent ces entrées
analogiques, pour les numériser et [es baiayer avant de__._,_
surveiller en permanence les condmons da expto:tation A
du compressaur frigonfsque. “A- partlr de;ces -
informations, le microprocesseur envoie ides‘
commandes a la carte de sortle de relals par

dangers.

Les commandes frappeesﬂaq pawe,aﬁqumﬁeqngu !
exécutées par le microprocesseéur.pour: modifie des
points de consigne,;dés valeurs 5 idesagtionne rs_‘_
automatiques, des Ealendners -des, exige ces
d'exploitation et pour § four Ir des aﬁtchages : g
2 2“ ’1." *,‘{, LSRRI
Une tension d’allmentatlon REGULEE de +12V. en
provenance de la carte d alsmemation est convertie en
+5V REG parun regu!ateur de tensmn situé sur Ia carte
a microprocesseur. Cette tensmn al:mente ies crrcuﬁs.

intégrés de la carte.

p;‘x' Ny ! -

Quatre mterrupteurs systeme situés sur Ia carte a

‘microprocesseur solficitent ou inhibent les dlfférents

systémes (compresseurs). Ces Interrupteurs servent
également a réinitialiser les conditions de verroulllage
électriques. Deux interrupteurs de ce type au maximum
peuvent s'utiliser sur cette gamme d'apparells.




Pour se conformer aux exigences des normes EN 418
et EN 60204-1, & savoir que la réinitialisation d'un
dispositif d’arrét d'urgence sur 1 (Marche} ne va pas
déclencher de redémarrage, un REDEMARRAGE
MANUEL doit &tre programmé & P'aide de la touche
PROGRAMME, Le REDEMARRAGE MANUEL
présuppose une réinitialisation 4 l'aide de l'interrupteur
situé sous le pavé numérigue. La seconde fonction du
dispositif est celle d'un sectionneur de circuit de
commande commun. L'interrupteur peut étre verroufllé
en position 0 (ARRET) & I'aide d'un verrou.

1.10 Relais de sous-tension

Ce dispositif protége I'appareil des effets néfastes des
pannes de courant et des sous-tensions. En cas de
panne de courant, le relais de sous-tension éteint
I'appareil en veillant & ce que I'alimentation des circuits
électroniques soit coupée pendant au minimum 10
secondes environ. En cas de sous-tension, au-dessus
de 198 volts, le relais de sous-tension éteint I'appareil
en veillant & ce que lalimentation des circuits
élactronigues soit coupée pendantau minimum 10 & 20
secondes. Pendant ces périodes, Paffichage sera
éteint. L'affichage sera le suivant lorsque 'alimentation
sera rétablie pour les clrcuits électroniques

Aprés la temporisation antibouclage, si fappareil est
programimé pour REDEMARRAGE AUTOMATIQUE,
Paffichage sera le suivant

Ce cas exigera une réinitialisation manuelle alaide de
Finterrupteur situé sous le pave numérique. Si le
redémarrage est réglé sur AUTO, I’appareil
fonctionnera comme it convient aprés une panne de
courant.

Interrupteur AUTO/ARRET de I'appareil

Un Interrupteur UNIT 1/0 (Auto/Arrét) est situs sous le
pavé numérique. Cet interrupteur.permet & l'opérateur
d'ETEINDRE tout le compresseur frigorifique si besoln
est. Linterrupteur doit étre placé en position 1 (AUTO)
pour que le compresseur frigorifique puisse fonctionner.

A chaque fois que Pinterrupteur est placé en position 0
(ARRET), un affichage STATUT indiquant la situation
actuslie, va apparaitre. Ce message est le sulvant ;.

ul York

1.11 Interrupteurs systéme

Les INTERRUPTEURS SYSTEME 1-4 sont logés dans
la carte microprocesseur (voir figure 1). lls permetient a
I'opérateur d'allumer et d'éteindre, de maniére
sélective, un systéme donné, comme ils le désirent.
Avec Un compresseur frigorifigue & systéme simple, les
interrupteurs 2, 3 et 4 doivent étre en position ARRET.
Avec un compresseur frigorifique & 2 systémes, les
interrupteurs 3 et 4 doivent étre-en position ARRET,
L'interrupteur systéme correspond & un systdme donné
solt &tre en position MARCHE, i faut alors le basculer
vers la droite pour l'activer.

A chaque fols gu'un Interrupteur est mis en position
ARRET, un message de STATUT correspondant
apparait. On trouvera ci-dessous un exemple de ce type
de message !

Ce message napparaitra pas si les
minuteries Antibouclage ou Anticoincidence
sont sollicitées et affichees. S

=

1,12  Pavé numérique

Le pavé numérique opérateur permet la commande -
complate du systéme & partir d'un point central. Le pavé -
numérlque propose une multitude :de :commandes -
disponibles pour accéder & des affichages, programimer
des points de consigne et lancer des commandes

systéme. T e L

1.13 - Mémoire secourue -}

. - A BRI TR T 13 i
La carte & microprocesseur contient une puce & circuit
intégré & horloge en temps réel avec, L'objectif de cette .
mémoire secourue est de veiller-a ce que fes _ya'_lér_L],r's
programmées (comme les points:da consigne,

‘Thorloge, les sectionneurs, etc.) ne se perdent pas en

panne oude farrfétcomplet. - . ... .o o Ts

cas de panne de courant, quelle que soit la durée dela




Les tolérances maximales sont les suivantes :

u  Pression d'huile : 13,7 BARS_D (différentiel)

x  Pression d'aspiration : 13,79 BARS

m  Pression de refoulement : 27,5 BARS

2.4 Pressions du systéme no. 2 ERIEEII

Appareils 4 deux systémes
uniquement

Appuyer sur cette touche pour afficher la pressaon
d'huile, la pression d’aspiration et la pression de
refoulement du Systéme no. 2.

{ es tolérances minimales sont les sulvantes &

m  Pression d’huile : 0 BAR_D (différentiel)
m  Pression d'aspiration : 0 BAR
m Pression de refoulement : 0 BAR

Les tolérances maxima!es sont Jes suivantes :

m  Pression d'huile : 13 7 BARS_D (d:fferentael)
m  Pression d'aspiration : 13,78 BARS
m  Pression de refoulement : 27,5 BARS

frod TEI’!PERATURE

25 Température d’huile

SyhiEd s
Appuyer sur cette touche pour afficher la température
d'huile de compresseur pour le systéme 1 et, pour les
apparells & deux systémes, pour le systéme 2.z v

La tolérance minimale de |'affichage est de -12, 7°C La
tolérance maximale det afflchage estde 72, 1°C

26 Intensité de moteur

Appuyer sur cette touche pour afficher les :nten31tes de
moteur pour, & la fois, le systéme « 1 » et, pour.les
appareils & deux systémes, le systéme «2»,

Les tolérances minimales de I afflchage sont«0» A 0%
IPC. La tolérance maximale de I’ aff:ohage dépend de la
taille de 'appareil.

il York'

: to!erance maximale de ¥ aff:chage est de 68, 4°C

2,7 Compteur de démarrage
du nombre d’heures
d’exploitation

COMPIEURS

Appuyer sur cette touche pour afficher le total cumulé
des heures d'exploitation pour chaque compresseur.
Les compteurs d'un systéme donné vont jusqu'a 99899
heures avant de repartir & zéro, Le total cumulé des
démarrages de chaque compresseur peut également
s'afficher. Le compteur d'un systéme peut enregiDEMer
jusqu'a 99.999 démarrages avant de repartir a zéro.

» et, surles appareils a deux systémes,

Les chiffres « 1
« 2 » dans le message d'affichage indiguent le

compresseur #1 et [e compresseur #2.

Ces compteurs sont mis & zéro en usine ou bien
indiqueront seulement la durée de marche et le nombre
de démarrages effectués pendant les essais en usine
avant 'expédition. :

UNIQUEMENT LES MODELES LCHM et LCCHM
WL YCWZ

2.8 Température d'eau de =3 GONDENSER

sortie de condenseur

E52 LIOUID TEMPS

Appuyer sur cette touche pour afficher la température
-d'eau de soriie du condenseur

La tolérance minimale de l'affichage est de -12, 7°

29 Options

Cette touche permet d'afficher différentes optio -
réglées en usine, d'aprés les informations du client sur
sa cammande.

Appuyer sur la TOUCHE OPTIONS pour faire
apparaitre le message suivant pendant 3 secondes’.
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MESSAGE 6

Ce message montre que I'appareil va fonctionner sous G
commande de plusieurs appareils grace au concept de
commande en séquence York.

MESSAGE 7

Appareils & deux systemes uniquement

SELECTION MANUELLE

SYS 1 peut étre sélectionné comme compresseur de
retard, il suffit de refermer un contact fourni par
l'utilisateur, entre les bornes 13 et 18 (voir
Caracteristique Techmques)

ou

Dans ce mode, le microprocesseur determine s T
compresseur d'avarice et le compresseur de retard, ;. ¢ -
Une nouvelle affectation avance/retard est effectuée a2 _,
chaque arrét complet des deux COmpresseurs;; L ©ia:- T S
microprocesseur va alors ‘assigner commeg_, : B RANEA BE BPRI S
compresseur « d'avance » le compresseur présentant L
le nombre d'heures d'expionatlon le plus falble, ... a - - ! iy

MESSAGE 8

Ce message définit le type de réfrigérant pour lequel
Fappareil est congu.




Ce message informe l'opérateur qu'un interrupteur
systéme de la carte & microprocesseur de la section
logigue est réglé sur Arrét.

Ce message informe 'opérateur que 'on n'a pas atteint
une température d’huile minimale sans danger au-
dessus de la température ambiante, avant d'autoriserle
démarrage du systéme. Comime le radiateur & carter &
manivelle provogue I'ébullition du réfrigérant pour le
séparer de I'huile, 'huile monte en température pour
atteindre le différentiel requis entre la température
d’huile etla température ambiante, le systéme devenant
alors prét au démarrage.

Ce message informe 'opérateur que la température du
liquide réfrtgeré est inférieure au point (déterminé parle
point de consigne et la plage de commande) auquel le
microprocesseur aménera le systéme ou bien que le

microprocesseur des appareils & deux systémes n'a

pas chargé le systéme d'avance suffisamment loin dans
la séquence de chargement pour se préparer &
METTRE EN MARCHE le systéme de retard, Le
systéme de retard affichera ce message jusqu'a ce que .
la séquence de chargement soit préte au démarrage du
systéme d'avance. : S

Les messages de séquence de démarrage indic[ué’nt
que le systdme se trouve dans la séquence de
démarrage de 12 secondes. Avec les unités
Etoile/Delta, la soupape de dérivation de démarrage
s'ouvre au début de la séquence de démarrage et se
referme lorsque le démarreur passe sur delta,

Le message COMP EN MARCHE indique que le
compresseur respectif fonctionne en réponse a une
solficitation. _

~ de compresseur & 1 minute, quel que soit le tem

Ce message montre qu'un systéme ralentit son
pompage avant de s'arréter. Si P'arrét complet du
systéme est provoqué par une chute de la demande, un
interrupteur systdme de la carte micro sur ARRET, etc.,
iPélectrovanne du circult liquide va se refermer. Le
systéme va continuer a fonctionner et ne s’arréter que
lorsque la pression d’aspiration fombe au-dessous de la
valeur d'extinction de pression d'asplration
programmeée avec la touche PROGRAM. Un systéme
ne va pas ralentir son pompage en cas d'arrét complet
erroné ou si linterrupteur de I'appareil passe sur
ARRET. Cemessage est écrasé parles messages SYS
SWITCH OF et ARRET PAR HORLOGE.,

Ce message de minuterie antibouctage montre le temips
restant & la minuterie antibouclage respective, Ce
message apparait lorsque la demande exige le
démarrage du systéme respectif, mais que le
démarrage est temporisé par la minuterie. :

Unités a deux systémes uniguement

La minuterie anticoincidence est une caractéristhil'eldti
logiciel emp&chant le démarrage simultané de 2 .
compresseurs. Ceci évite que le courant de démarrage .

Instantané n'atteigne des sommets compte | tenu
justement de la simaltanéité das demarrages Let i

microprocesseur limite la durée entre deux demar{

restant & laminuterie antlbouciage Letemps afflch
minuterie anticoincidence est Ie ‘temps | restant;‘ cla’
minuterie avantle démarrage dusystéme respectlf Une
demande est nécessaire & iafflchage du message, qw
n'apparaitra d'allieurs. qu'a la fin du cycte de la
minuterie. _ .
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5 TOUCHE PROGRAMME

PROGRAMMATION OU VISUALISATION DES
LIMITES DE SECURITE

Généralités

Appuyer sur la touche « PROGRAMMATION » pour
programmer des limites d'exploitation du systéme. En
plus des valeurs programmables, il convient d'examiner
un cértain'nombre de points d’exploitation. Ces limites
por’rent sur les seuils de sectionneur pour raisons de
sécunte Ia duree de la minuterle antibouclage et le
temps de reactron du microprocesseur aux variations
brusques des températures d'eau réfrigérée.

En reponse & l'actionnement de la touche
PROGRAMME, le microprocesseur va répondre en
affichant °

Appuyer sur la touche ENTRER pour afficherle premrer
réglage. La touche ENTRER permet d'avancerjusqu'au
réglage suivant.

Tandis que les réglages sont affichés, les réglages
programmables peuvent étre reprogrammés & l'aide
des 12 touches « Entry ». Les nouvelles valeurs seront
programmées en mémoire lorsque I'on appuiera sur la
touche « ENTRER ».

Si lopérateur essale d'entrer une valeur inacceptable,
le microprocesseur répondra par un message
momentané indiquant que la valeur sélectionnée n'a
pas été prise en compte. Ce message d'erreur se
présente comme suit :

Les réglages programmables sont affichés et décrits ci-

dessous avec la plage de valsurs que .le

microprocesseur acceptera pour chaque réglage

II faut vérifier et’ programmer ces vateurs.
correctemnent avant’la mise en ‘sérvice du
comprasseur frigoriflque Une erreur de .

- programmation de” ces va[eurs Jrsque_‘

d'endommager le compresseurfrigorlfrque ou
exp!oit

5.1 -SeI_ect[on du refr:geran_t‘ "
{Réglée en usine) )

Affichage du type de réfrigérant pour lequel I unité est
congue, .




5.7 Température de controle de fluctuation

La BANDE PROP. DERIVEE définit une plage de
température permettant au microprocesseur de shunter
les minuteries de chargement de systémes normales et
de réagir aux varfations subites de température d'eau
de sortie. Cette plage de température commernce au
sommet de la plage de commande, sa largeur de bande
étant programmable. Cette commande fonctionne en
combinalson avec TAUX ACTION DERIVEE
(sensibilité aux fluctuations) qui est également
programmable. Ces commandes permettent au
compresseur frigorifique de s'adapter & une plage
complete d’applications. Selon la configuration des
commandes, le compresseur frigorifique peut s'adapter
de facon & fournir une réponse maximale, des
limitations de demande/des économies d'énergie ou un
cycle réduit du chargeur et du compresseur. La section
PROGRAMMATION DES COMMANDES D'EAU EN
SORTIE couvre plus en détall la programmation de
cette commande. La température de commande de
vitesse peut &tre réglée sur la plage comprise entre
0,1°Cet 11,1°C.

5.8 Duree antibouclage

La sélection ANTI RECYCLE permet & ['utilisateur de
sélectionner la durée antibouclage du compresssur

pour mieux répondre & ses besoins. Le moteur risquede

surchauffer a la suite d’un courant de démarrage et

cette chaleur doit tre dissipée avant le démariage’

suivant, sinon le moteur risque de s'en trouver
endommagé. La minuterie antibouclage veille & ¢ que
le moteur dispose de suffisamment de temps pour se
refroldir avant tout nouveau redémarrage. :

Une minuterie réglable assure le refroidissement du

moteur désiré, mais donne la possibilité & l'utilisateurde

prolonger la durée de la minuterie et-réduire I'itération.
Dans certalns applications, la réponde de démarrage du
compresseur dolt &tre rapide. - '

Dans d'autres applications, cela n'est pas nécessaire.
Ces exigences doivent servir de guide pour régler la
minuterie sur la durée maximale tolérable. Bien que 300
secondes soient suffisantes au refroldissement du
moteur, des durées prolongées vont améliorer ia
dissipation de la chaleur, réduire I'itération et
probablement rallonger la durée de vie du moteur.

il York
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Pour programmer la durée ANTIBOUCLAGE, frapper la
valeur désirée et appuyer sur la touche ENTRER. La
nouvelle valeur est alors entrée en mémoire et
taffichage passe & |a tolérance suivante.

Le microprocesseur va accepter une plage de valeurs
programmables comprise entre 300 et 600 secondes
pour cette commande d'exploitation.

5.9 Sectionneur pour température d'eau en
sortie

Le sectionneur COUPURE ANTIGEL protége le
compresseur frigorifique de tout gel de F'évaporateur si
la température du liquide du compresseur frigorifique
devait tomber au-dessous du point de gel. Cette-
situation risque de se produire en présence de faibles
débits ou bien en cas d'erreur de programmation
SETPOINT (point de consigne) au panneau du
microprocesseur. A chaque fols que la température du
liquide réfrigéré en sortie (eau ou glycol) tombe au-
dessous du seuil de sectionneur, le compresseur
frigorifique va se verroulller. On peut alors réinitialiser le
compresseur frigorifique & l'alde de linterrupteur 1/0
(Auto/Arrét) de 'appareil. Si la température est

_supérieure au seuil du sectionneur, le systéme va

redémarrer si les minuteries antibouclage sont
d'accord.

Pour des applications d'eau réfrigérée,
« REFROIDISSEMENT D’EAU » (refroidissement eal)
s'affiche lorsque f'on appuie sur la touche option et le .
sectionheur est réglé automatiquement sur 2,2°C
(R22/R134A) ou 3,2°C (R407C). Ceci couv
applications pour lesquelles les températures d'eau er
sortie ne sont pas congues pour descendre au-essous
de 3,5°C (R22/R134A) ou 6,0°C (R407C). Poulr,les
applications au glycol, le mot Glycol apparait lorsque .
I'on appuie sur fa touche « OPTION », Glycol eéf_'_un‘é*_' ,
option réglée en usine qui permet de programmer le’
point de consigne du sectionneur. '

L A

Pour programmer [e SECTIONNEUR POUR
TEMPERATURE D'EAU EN SORTIE sur les unités’al’
glycol, frapper la valeur désirée et dppuyer surla totichg
ENTRER. La nouvelle valeur sera inscrite en mémoire
et I'affichage passera & la limite programmable
suivante.

Le microprocesseur acceptera une plage de valeurs
programmables comprise entre -13,3 et 2,2°C
(R22/R134A), -13,2 et 3,2°C (R407C) pour ce
sectionnsur, :




5.13 Sauter phases de demande
(Réglé en usine)

Appareils & deux systémes uniquement

Le microprocesseur est préprogrammé avec des
schémas comprenant jusqu'a 8 phases de chargement
différentes. Des modéles diiférents comportent des
capacités de chargement différentes selon le type de
compresseur utilisé. La caractéristique de saut de
phase s'utilise pour combiner les schémas de phase
avec des phases disponibles en fonction d’un modéle
pamcuher(veraracterlsthue Techntques) etselonles
phases de demande de sautréglées en usine etentrées
pour chaque modale.

5.14 Pression de décharge de ventilateur
(Réglée en usine)

Il s'agit de la pression de décharge réglée en usine a
laquelle la premiére phase de commande du ventitateur
fonctionne en présence d'une montée de la pression de
décharge. Voir les tableaux (Caracteristique
Techniques) pour trouver les réglages et le différentiel
" de chague phase d'exploitation du ventilateur par
rapport & la pression de décharge.
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Sur les appareils equés de deux vennlateurs par-

systéme et dans lesquelles in ‘applique une DEMatégle
de ventilateur inversée pour les faibles températures
amblantes, les commandes de ventilateurs sont Ies
sulvantes :

®
(=)

La premlere phase ne s'utilise qu'avec les
appareils & basse température ambiante. Les
deux phases de commande de ventilateur sur
les appareils standard concernent la pression
de décharge, plus Ie controle de ia minuterie
comme suit

A la suite d’'un démarrage du compresseur, s
" cela estexigé par une pression de décharge, il

y & un minimum de 4 secondes avant que le

ventilateur huméro 1 ne solt autorisé &

fonctionner.

Aprés la temporisation minimale suivant le

démarrage du systéme, il y a une

temporisation minimale de 10 secondes entre
les phases, allumage et extinction. Le nombre
de phases requises reléve de la régulation de
pression.

ul York:

Avec les appareils fonctionnant & basse température
ambiante, il y a trols phases de commande de
ventilateur placées sous la régulation de pression de
décharge, sans oublier la commande de minuterie
décrite ci-dessus. Les trois phases sontles suivantes:

PHASE 1 - Le ventitateur numéro 1 tourne a'envers, le
ventilateur numéro sst éteint.

PHASE 2 - Le ventilateur numéro 1 est éteint, fe
ventilateur numéro 2 tourne dans la direction normale.

PHASE 3 - Les ventilateurs numéro 1 et 2 tournentdans
la direction normale.

Sur les appareils équipés de quatre ventilateurs par
systéme, lacommande des ventilateurs est la suivante :

Le point de consigne de pression de décharge de
commande des ventilateurs est la pression réglée en
usine & laquelle les deux premiers ventilateurs vont
démarrer en présence d'une montée de la pression de
décharge, sans oublier la commande de minuterie
comme sulit :

m  Alasuite d'un démarrage du compresseur, sicela
est emgé par une pression de décharge, ity a un
minimum de 4 secondes avant que les vent;Eateurs :
numéros 2 et 4 ne solent autorisés & fonctlonne,r :

= Aprés la temporisation minimale suivant le -

démarrage du systéme, il y a une temporisation
minimale .de .10 secondes entre les phasés; i
aliumage et extinction. Le nombre de phases “
requises reléve de la régulation de la pression de
"décharge. Voir les’ tableaux (Caracteristhue?f

5. '{5 leférentiel marche ventllateur!arret
ventilatetir -
-(Réglé en usine)

ST VENT CONDENS

il s'agit du diftérentiel MARCHE/ARRET pour chaque
phase de ventilateur et il est réglé en usine en fonction
de |ataille du modéle. Voir les tableaux (Caractenst[que
Techniques) pour trouver les réglages.




6 TOUCHES HORLOGE

PROGRAMMATION DE L’HORLOGE DU SYSTEME
ET DU CALENDRIER QUOTIDIEN DE
MARCHE/ARRET

6.1 Généralitéds

L'horloge (« CLOCK ») est une caractéristique interne

* ausystéme qui permet au microprocesseur de surveiller
en permanence I'heure du jour. Une fois la
programmation terminée, le microprocesseur va
afficher Theure courante de méme que le jour de la
semaline et la date. Cette caractéristique permet au
microprocesseur de disposer d'une horloge
automatique interne, convenant parfaitement au
démarrage et & l'arrét de la pompe & liquide réfrigéré de
méme que du compresseur frigorifique et ce, pour
chaqie jour dé'la semaine.

Une option « HOLIDAY » (VACANCES) permet une
programmation spéciale des démarrages et des arréts
pour des congés déterminds.

L’horloge interne et la programmation du calendrier
suppriment le besoin de recourir & une horloge externe.

Le compresseur frigorifique va démarrer et s'arréter -

autornatiquement selon le calendrier programme,

Si un utilisateur décide de ne pas employer l'option
calendrier, il peutrecourir a SET SCHEDULE/HOLIDAY
(REGLER CALENDRIER/VACANCES) pour faire
fonctlonner le compresseur frigorifique sur demande, &
condition que les interrupteurs « UNIT » et « SYS »
soient en position MARCHE.

Nous allons examiner les messages associés auX
différentes touches.
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PROGRAMMATION DU JOUR, DE L’HEURE ET DE
LA DATE :

6.2 Réglage de heure iy REGLAGE

&id DEL'HEURE

Appuysr sur la touche SET TIME (réglage de I'heure)
pour afficher le jour, Fheure et la date. _

Pour programmer e jour, fheure et la date, commencer
par appuyer sur la touche ADVANGE DAY (AVANCER
JOUR) jusqu'a Papparition du Jour voulu de Ja semaine,
Le systéme avancera d'un jour & chaque pressionsurla” |

touche.

o e s
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Le curseur se trouveradéja sous|a, r_,effr];gfe fﬁp_ ition'de
Pheure. Frapper la nouvelle heure, le cas échéant, N

e
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pas oublier de frapper un « 0 ’f@i{%@ﬁ??ﬁ%%ﬁéfﬁikil_égﬁg ‘

pour les heures inférieures a1 Q,fb'a'r exemple 08:01.
. SRR BUOLE R

- S I

merigue,’le ¢
(matin/ap

seur

Une fols Pheure entrée au paveé nu
va se porter sur la designation

e

g5
LY

M/PM

midi et solr). Pour reprogrammey; appliyer suf fa toudh
AM/PM. Lorsque l'on appuie sir la touche, ['affichage -
passe & l'autre période de temps: Si aticun changement
n'est requis, commencer & frapper la date voulue (le
curseur va se placer automatiguement sur la premiére
position de la date [Day - Jour] lorsque Fon' appulera sur
une « touche numérique » et le chiffre sera affecté & la
premiére position). ' o

®
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On ne peut appuyer qu'une seule fois sur la
touche AM/PM. En cas d'erreur, appuyer sur
fa touche CANCEL (ANNULATION) et

recommencer.




Les heures de démarragé et d'arrét du calendrier des
vacances se programment de la méme fagon que pour
les autres jours.

®
(=)

Une seule heure de début/fin peut étre
programmée pour s'appliquer & chacun des
jours de « VACANCES » sélectionnés.

Une fois que I'on a appuyé sur la touche ENTRER, un
nouveau message apparait pour désigner les jours dela
semaines & considérer comme jours de congés.

Dans 'exemple affiché cl-dessus, un * désigne le mardi .

comme jour de congs.

Lorsque l'affichage apparalt, le curseur s’arrétera apres
dimanche. Pour désigner un jour de congé, appuyer sur
la touche « * », S} un jour donné ne doit pas étre un jour
de congé, appuyer sur [a touche « 0 ». A chaque fols que
I'on appule sur les touches « * » ou « 0 », le curseur va
passer au jour suivant. Une fols que tous les jours de
vacances sont programmés, appuyer sur ENTRER
pour stocker les nouvelles données en mémoire.
L'affichage passera alors au début du calendrier
quotidien {MON pour LUN).

Le calendrier des vacances n'est exécuté qu'une seule
fols par le microprocesseur avant de s'effacer de la
mémoire. La raison en est que dans la plupart des cas,
un calendrier spécial pour -les vacances n'est

nécessaire qu'une selile’ fols ‘sur une période de
plusieurs mois. Cela suppriie ‘également le besoin de
Fintervention de 'opérateur pour effacer le catendrier_ .

une fois les vacances termmees

En cas d'erreur en cours de programmatlon appuyer
sur ANNULATION. Cecl aura pour effet d'effacer tous
les jours de « vacances » (*) programmés. On pourra
alors reprogrammer le calendrier. La touche « 0» neva
pasannulerun«*»etne peut pass ‘utiliser pourcomger
une erreur de programmatlon

ez
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6.4  Shuntage manuel

Lorsque 'on appule sur la touche ANNULAT.
TEMPORAIRE CALENDRIER 30 MIN (SHUNTAGE
MANUEL), il ne sera pas tenu compte du caiendtrier
quotidien programmé dans le compresseur frigorifique
et le compresseur frigorifique va se mettre en marche si
la température de l'eau le permet, de méme que
linterrupteur de Papparell et les interrupteurs du
systéme.

Normalement, cette touche ne sert pas, a moins d'un
cas d'urgence exigeant l'exploitation du compresseur
frigorifique pendant une période au cours de laquelle le
calendrier quotidién programmé prévoit que le
compresseur frigorifique soit en position ARRET (arrét
complet du calendrier quotidien).

Une fois activé, ANNULAT. TEMPORAIRE
. CALENDRIER 30 MIN n'est actif que pendant une
durée de 30 minutes. Il ne sert qu'a des fins d'entretien
et est congu de telle fagen que s'il reste en marche de

maniére accidentelle, le microprocesseur va
automatiquement retourner au calendrier quotidien.

SARL
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7 TOUCHES DES POINTS

DE CONSIGNE
Programmation de la regulation de température
d’eau en sortie

Appuyer sur la touche TEMPERATURE/PLAGE DE
LIQUIDE REFRIGERE pour afficher le message
sulvant pendant 3 secondes.

Le message ‘{va afficher la tolérance inférieure de
temperature d ‘eau {LWT) ot la plage de régulation (CR).
Dans lexemple ci-dessus, la LWT est de 6°C etla CR
estde 6- 8°C [a plage de régulation (CR) correspond &
la vanation de température d'eau en sortie acceptable
pour appncation du systéme. Tant que la température
d'eau en sortie reste entre la tolérance inférieure (LWT)
etlacible (TARG ET), le microprocesseur va consideérer
la température acceptable et ne.déclenchera aucune
réaction de chargement/dechargement amoins quene
Iexige le « contrdle des fluctuations ». La folérance
inférieure s ‘de température d’eau correspond & la
température minimale acceptable d'eau en sortie et non
au point de consigne désiré par l'utilisateur pour la
température d'eau en sortie.

Enfrea Oos Pannces | Fomie naiﬂees&g&e

La température « Cible » est la température que le-
microprocesseur essaiera de réguler également,
comme tolérance supérieure de température d’eau’en
sortie désirée (& moins que la phase de charge suivante
ne fasse démarrer un systéme, la tolérance supérieure
sera alors SPHL - tolérance supérieure de plage de
régulation). La température « Cible » est programmable
en usine. Voir les réglages (Caracteristique
Techmques) La position de la plage de refroidissement
est exprimée en pourcentage. Pour vérifier.ce
pourcentage, on peut appuyer sur la,touche
PROGRAMME, puls sur la touche ENTRER jusqua
I'affichage de LEAVING WATER TARGET .TEMP
PERCENTAGE (POUHCENTAGE »
TEMPERATURE CIBLE D'EAU EN SORTIE). Exemple

: Pour une tallle d'appareil, donnee le LEAVING .
WATEH TARGET TEMP PERCENTAGE

- (POURCENTAGE DE TEMPEHATUHE C!BLE D’ 'EAU,.

ENSORTIE) estrég!esurgo% AmS| pourunep!age eg
régulation de 6-8°C, la cible : seralt de r7'8°0 ile ¢
mlc:roprocesseur sera satisfait’ dune’ température n

sortle comprise entre-6 et.7,8°C/.&. momsad’un -

dépassement du contrble des ﬂuctuatlons Ain31 avec
I'appareil en marche, le point médian de la temperature
en sortie sera LWT + (0,9 CR+2), ‘soit dans notre
exemple 6 + (0,9°2+2] = 6,9°C. Le- controle. des
fluctuations du microprocesseur est congue pour fournlr
une réaction moindre dans la moitié supeneure de la
plage de régulation (¢'est-a-dire 7,8 - 8°C) que dans Ja
moitié inférieure (C'est-a-dire 6 - 7,8°C). Ceci a pour
objet d'éviter les dépassements.




Le logiciel de contréle des fluctuations provoque un
déchargement sur la plage de température de contrble
des fluctuations ou dans la moitié supérieure de la plage
de régulation sl la température chute plus vite que 2X la
valeur programmée pour SENSIBILITE AUX
FLUCTUATIONS lorsque la minuterie de
déchargement est égale & zéro. Ceci a pour objet
d'éviter les dépassements.

Dans la moitié inférieure de 1a plage de régulation, entre
la tolérance inférieure et les cibles, le contrble des
fiuctuations va provoquer un déchargement si ia
température chute plus vite que 1X la valeur
programmée  pour  SENSIBILITE AUX
FLUCTUATIONS lorsque la minuterie de
déchargement est égale & zéro, Comme avant, ceci a
pour objet d'éviter les dépassements.

Au-dessous de la plage de régulation, il y aura un
déchargement & intervalles de 20 secondes jusqu'a ce
que les températures reviennent dans les limites de la
plage de régulation. Le déchargement est régulé par
une minuterie de 20 secondes au-dessous de la plage
de régulation.

7.1 Programmation du controle des fiuctuations
de température d’eau de sortie

Le RATE CONTROL (CONTROLE DES
FLUCTUATIONS) programmable estcongu pour limiter
I'itération des compresseurs et des chargeurs
&conomisant ainsi de I'énergie et réduisant I'usure des
composants mécaniques. Le CONTROLE DES
FLUCTUATIONS va permettre au mrcroprocesseur de

réagir alx changements brusques de. température _
. Dans la moitié Inférleure de la piage de régulation entre"' ’

‘le point. de ‘consigne inférieure d'eau (LWT) | et la

d'eau au-deld des réponses normales d;ctées par’la
minuterle de chargement etde dechargement Iorsque la
température est comprise dans la plage de temperature

de contrble des fluctuatlons ou dans fa p!age de -

régulation.

Le CONTROLE DES FLUCTUATIONS exige que i’on
programme la plage de température (BANDE PROP.

DERIVEE) au-dessus de la PLAGE DE REGULATION -

(CONTROL RANGE - CR) lorsque le contrdle  des
fluctuations est désiré. En outre la vitesse réelle de
changement (SENSIBILITE AUX FLUCTUAT!ONS) de
la température d'eau que le microprocesseur utilise
comme référence de contrble, doit également étre
programmée

It convient de se reporter & la figure 1, en lisant ce qui
sult. Une tolérance inférieure typique de température
d'eau de 6°C s'utilise avec une PLAGE DE
REGULATION (CR) de 6-8°C. Nous avons une
TEMPERATURE DE CONTROLE DES

FLUCTUATIONS de 5°C, tout & fait représentative (5°C
au-dessus de la tolérance supérieure de la plage de
régutation).
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La TEMPERATURE DE CONTROLE DES
FLUCTUATIONS définit une plage-de lempérature
(comprise entre 0,1 et 11,1°C) au-dessus de la
tolérance supérieure de la PLAGE DE REGULATION
ol le microprocesseur va limiter le chargement en
fonction de la vitesse a laquelle la température d'eau va
changer. Dans Pexemple ci-dessus, on utilise une
TEMPERATURE DE CONTROLE DES
FLUCTUATIONS de 5°C. Avec le contrdle d'eau en
sortie, le contrble des fluctuations sert de fagon
primordiale & limiter la demande d'excursion basse et a
réduire litération. Avec la plage de température de
controle des fluctuations, le microprocesseur va
provoquer un déchargement toutes les 30 secondes (a
I'exception de la premiére phase de demande) si la
baisse de température dépasse 2X la sensibilité aux
fluctuations, sans tenir compte de la minuterie de
chargement de 150 secondes ou de 'écart par rapport
au point de conslgne qui imposeralt un chargement.

Au-dessous du point de consigne (LWT) dans une zone’
de 0,28°C de largeur, si la température réelle d'eau en
sortie remonte plus vite que 2X la sensibilité aux
fluctuations programmée, la phase suivante ne se
déchargera pas lorsque la minuterie de déchargement
atteindra zéro.

Adestempératures de 0,28°C au-dessous de la PLAGE
DE REGULATION, un déchargement se produira pour
ramener les températures dans l{a PLAGE DE
REGULATION. La minuterie de déchargement
provoquera un déchargement toutes les 20 secondes -
jusqu'a ce que les températures reviennent dans !aA

PLAGE DE REGULATION.

« cible %,le logiciel de contrdle des fEuctuatlons de
température va provoquer un dechargement K !a. ‘
température baisse pius vite que 1X la sensibilité aux
fluctuations. Sinon, if n'y aura pas d'autre chargement“
ou déchargement sur cette plage de température

.....

que la température reste bloquee dans la momef
supérieure de la plage de régulation entre la Cible et'la
tolérance supérieure de la plage de régulation, un
chargement se produira toutes ‘les 150 secondes,
jusqu'a ce que la phase suivante fasse demarrer un
systéme.

Si le contrdle des fluctuations n'est pas en vigueur et
que la température se trouve sur la plage de
température de contréle des fluctuations, un
chargement se produira toutes les 150 secondes
jusqu'a ce que la température retombe au-dessous de
la température CIBLE.




Pour une réaction rapide dans des applications par lots
ou de procédé, on peut sélectionner une SENSIBILITE
AUX FLUCTUATIONS élevée, jusqu'a 4°C/min. Avant
que le Contrdle des fluctuations ne puisse entrer en
vigueur, la température d'eau devrait changer & une
vitesse trés élevée, correspondant & 1 ou 2 fois la
SENSIBILITE AUX FLUCTUATIONS, selon P'erreur de
température par rapport & la valeur nécessaire. Cecl
garantira un chargement & la vitesse la plus élevée
possible. Dans la plupart des applications, nous
suggérons 3°C/min.

la SENSIBILITE AUX

Pour programmer

FLUCTUATIONS, commencer par appuyer sur la
touche PROGRAMME. Appuyer plusieurs fois sur la
touche ENTRER Jusqu'a I'apparition de I'affichage ci-
dessous.

- Frapper la valeur désirée et appuyer sur la touche
ENTRER. La nouvelle valeur sera mémorisée et
I'affichage passera a la prochaine tolérance
programmable par l'utilisateur.

Le microprocesseur acceptera une plage de valeurs
programmables comprises entre 0,3 et 4°C/min,

7.2 Regulationdela t_empérature d’eau en sortie
Pendant la régulation de température d'eau en sortie, il
y aura un chargement et un déchargement, selon les
besoins, pour maintenir la température dans la PLAGE
DE REGULATION, entre la CIBLE et le pomt de
conslgne LWT

et programmée au préalable en mémoire & l'aide de fa
touche CHILLED. LIQUID' TEMP RANGE (PLAGE
TEMPERATURE DE LIQUIDE REFRIGERE).:Le
microprocesseur provoquera les chargements et les
déchargements nécessaires au maintien de la
température d’eau en sortie dans la moitié Inférieure de
cette plage. Se reporter & la figure 1, pour mieux
comprendre le mode de chargement et de
déchargement suivi par le microprocesseur.

Dans la moltié inférieure de la PLAGE DE
REGULATION, le microprocesseur ne va pas exiger
d'auires chargements ou déchargements & moins d'un
dépassement de la sensibilité aux fluctuations. 8i la
baisse de température dépasse 1X Sensibilité aux
fluctuations, le microprocesseur va décharger le
compresseur frigorifique par pas de 30 secondes pour
éviter toute sortie des tolérances.
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-7 -rabalsser la température aussi vite que poss:ble‘i
Comme nous I'avons dit plus haut dans ce manuel la - C

PLAGE DE REGULATION correspond a la plage'de’ -
température d'eaii en sortie acceptable pourl'ut:ilsateur h
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Si la température d'eau en sortie devait tomber de
0,28°C au-dessous de la plage de régulation, le
microprocesseur déchargera le compresseur
frigorifique (sauf si cette opération devait arréter le
systéme d'avance) toutes les 20 secondes jusqu’a ce
que la température d'eau remonte et atteigne la PLAGE
DE REGULATION.

Au-dessous du point de consigne (LWT) dans une zone
de 0,28°C de largeur si la température d'eau en soitie -
réelle monte plus vite que le double de la sensibilité aux
fluctuations programmée, il n'y aura pas de
déchargement lors de la phase sulvante lorsque la
minuterie de déchargement atteindra zéro.

Sila température se trouve dans la moitié supérieure de
la PLAGE DE REGULATION ou dans la PLAGE DE
TEMPERATURE DE CONTROLE DES
FLUCTUATIONS, le microprocesseur va continuer &.
charger le compresseur frigorifique comme il convient,
toutes les 150 secondes, jusqu'a ce que les
températures reviennent dans la moitié inférieure de la
PLAGE DE REGULATION.

Silavitesse de baisse de température d'eau dépasse le
double de la sensibilité aux fluctuations programmaée, il
yauraun dechargement toutes les 30 secondes dansla
mesure ol le microprocesseur verra la température
balsser & une vitesse excessive, s'attendant alors & ce
que la température redescende rapidement dans la -

'PLAGE DE REGULATION. ‘ ._i: e

Lorsque les températures depassent la PLAGE DE
" TEMPERATURE

DE CONTROLE _DES"
FLUCTUATIONS, le microprocesseur va charger e
compressevur frigorifique par pas de 25 secondes poyr. :




SECURITE POUR BASSE TEMPERATURE D’EAU

La sécurité pour basse température d'eau veille ace
que P'évaporateur ne soit pas endommagé par le gel
suite & un mauvais réglage des points de consigne, En
cas d'interruption de I'exploitation &t si la température
en sortie du liquide réfrigéré tombe au-dessous du seuil
de consigne, le systéme de contrdle vellle acequele
contact sans tension de la pompe & liquide réfrigéré se
ferme pour actionner la pompe. Le compresseur
frigorifique n'est pas verrouillé et aucune alarme &
distance n'est déclenchée. Sous I'affichage de statut et
aussi longtemps que la température sera trop basse, on
pourra lire CHILLER FAULT WATER TEMP
(DEFAILLANCE COMPRESSEUR FRIGORIFIQUE :
TEMPERATURE D'EAU). Si la température de liquide
réfrigéré tombe au-dessous du seuil de consigne de
température, le compresseur frigorifique va g'arréter et
se bloquer, et le contact sans tension veillera dcequela
pompe de liquide réfrigéré continue a fonctionner. Pour
les appareils congus pour refroidissement & eau, avec
Paffichage de « REFROIDISSEMENT D'EAU »
(refroidissement & eauj lorsque 'on appuie surlatouche
« OPTION », le seuil de consigne est réglé sur 2,2°C
(R22 / R134A) ou 3,2°C (R407C), pour les appareils
congus pour refroidissement par glycol, avec l'affichage
de « REFROIDISSEMENT DE SAUMURE »
(refroidissement glycol) lorsque I'on appuie sur la
touche « OPTION », le seull de consigne peut &tre
programmé sur la plage comprise entre -13,3 et +2,2°C.

L'affichage de défaillance pour basse température
d'eau est le suivant :

Pour réinjtialiser un appareil verrouillé, amener’

Vinterrupteur de I'appareil 1/0 (Auto/Airét) sous le pavé

.....

numérique en position 0 (Arrét). -
82 Sécurités a reinitialisation manuelle
(Blocage au bout de 3 défaillances en 90 minutes)

Une sécuritd & réinitialisation manuelle arrétera le
systeme affecté & chaque dépassement de seuil de
séeurité. Il y aura un redémarrage automatique aprés
les deux premiers arréts, aprés écoulement de la
minuterie antibouclage, en présence d'une demande de
température. Aprés toute combinaison de sécurités &
réinitialisation manuelle en 80 minites, le systeme
affecté s'arrdtera complétement et se verrouillera sur
une DEFAILLANCE.

Lorsqu'un systéme s'est arrété 3 fols et qu'if s'est
bloqué, un affichage de défaillance indiquant a derniére
défaillance du systéme va apparaitre dans le message
de STATUT.
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Pour réinitialiser un systéme verrouillé, amener
P'interrupteur du systéme affecteé sur la carte
microprocesseur en position ARRET.

Avant de remettre en service un appareil ou
A systéme verrouillé, it convient de procéder a

un examen détaillé de la situation. Ne pas
supprimer la cause de la défaillance tout en
autorisant manuellement des redémarrages
répétitifs risque de gravement endommager
le systéme.

Nous alions aborder ¢l-dessous dans le détall chacune
des séeurités a réinitialisation manuelle,

SECURITE COURANT MOTEUR

La sécurité courant moteur veille & ce que la durée de
vie du moteur ne soit pas compromise par l'introduction-
d'un courant élevé ou faible dans le moteur. Une faible
intensité injectée dans le moteur est le résultant d'un
manque ou de I'absence de réfrigérant. Le
microprocesseur surveille le courant du moteur pour le
protéger ce mangue ou de cette absence de réfrigérant
jusqu’a Pinhibition de [a dérivation basse pression. Une
intensité élevée injectée dans le moteur peut résulter de
problémes dalimentation, d'un excés de réfrigérant,
d'eau trop chaude ou d'autres cas dans lesquéls la
pression est excessive. T

Le microprocesseur commence la stirveillance de

lintensité du moteur peu aprés la démarfage: sur
fraction d’enroutement. Sillintensité du moteur'gé;igé‘sg .

120% IPC au bout de 3 ‘secondes, le compresseur
s'arréte. Au bout de 4 secondes. de ‘démarrage Sur

fraction d'enroulement, de 9 secondes de démarrage

étoile/delta, Iintensité du moteur doit étre supérjeure a...

SLL s -1

15% IPC, mais Inférisiire & 1156% IPC tant que.le

compresseur continue & fonctionner. ~

"

La protection ci-dessus contre les surcharges est .

conforme aux exigences de la norme EN '60947-4-1
concernant les relals de surchargé temporisés de la
classe 10A. Elle respecte égalément les exigences de’
sensibilité aux pertes de phase de ladite norme :

Le relais de protection de moteur (MP) et le
sectionneur haute pression mécanigue (HPX)
provoqueront également Factivation de la
SECURITE COURANT MOTEUR et ce, parce
que les deux dispositifs conduisent & la
désactivation du contacteur de moteur. On
trouvera le détail du fonctionnement de ces
dispositifs cl-dessous. :

e




Un redémarrage automatique sera permis aprés un
arrét complet, lorsque les capteurs de moteur
refroidissent et que les contacts MP se referment.

il est toutefois probable qu'un verrouillage sur
défaillance se produira lorsque le microprocesseur
essaiera de relancer le compresseur avant que le
moteur r'alt eu le temps de refroidir, provequant ainst 3
blocages en moins de 90 minutes.

Voici un exemple de message de défaillance de
protecteur moteur (MP).

SECTIONNEUR HAUTE PRESSION MECANIQUE
(réinitialisation manuelle) (HPX)

Un sectionneur haute pression mécanique est situé a
I'extérieur du pannsau.

ll s’agit d'un dispositif de réserve pour le sectionneur
haute pression primaire qui utilise le microprocesseuret
le capteur de pression de décharge. .

Si pour une raison quelconque le microprocesseur
n'arréte pas le systéme et que la pression de décharge
dépasse le réglage (voir des tableaux dans
Caracteristique Techniques) pour le sectionneur haute
pression mécanique, ses contacts vont s'ouvrir, ce qui
aura pour effet de supprlmer ‘'alimentation etd' mhiber
les contacteurs de moteur :

Lorsque le contacteur de moteur est mis inhlbé et que
lintensité du moteurtombe a'zéro, la faible intensité de

moteur est détéctée par’le mlcroprocesseur &t !e. "
sysiéme s'arréte.- Pour plus’ dlnformatxons v01r

SECUFNTE COURANT MOTEUH

Un verrou;llage sur défaillance se produira en cas dg

réinitialisation manuelle du sectionneur haute pression

mécanique €t ce sectionneur, avec son contact ouvert,
vamaintenirie contacteur en position arrét pendantque
le microprocesseur 'va essayer de faire démairer
Fappareil, avant de se verrouiller sur l'intensité moteur
en cas de 3 défalllances. Voici unexemple de message
de défaillance de sect!onneur haute pression
mecanlque (HPX).

AR/HPX
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" estréglé sur-3,9°C. Pourles appareils congus pourune
basse température ambiante, avec, Iaﬁlchage « Low. .
Standard Control » lorsque fon’ appu:e suria touch,e'_'
« Option » (apparsils équipés en usine d'un kit basse
température ambiante), le seuil de consigne est reg]é
sur-17,8°C. Voiciun exemple de défai]lance pourbasse'
température ambrante :
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8.3 Sécurités a réinitialisation automatigque

Une securité & réinitialisation automatique va arréter
I'ensemble du compresseur frigorifique en cas de
dépassement du seull de sécurité et permettre un
redémarrage automatique aprés élimination de Porigine
de la panne. Le redémarrage ne pourra se produire que
si les minuteries antibouclage sont satisfaites et si Ia
demande l'exige.

Une hystérésis de réinitialisation est intégrée,
empéchantainsi toute apparition répétée de défaillance
et de suppression de défaillance sur une courte durée.
Un exemple typique serait lorsque la température
ambiante tomberait au-dessous du seuil de
sectionneur; il faudrait alors que fa température remonte
de 2,8°C au-dessus du seult de consigne pour que le
systeme supprime le verrouillage et autorise un
nouveau démarrage. -

Sile compresseur frigorifique est arrété par fune de ces
sécurités, un message va apparaitre dans I'affichage du
STATUT et signaler le probleme & Fopérateur, I faut
pour cela appuyer sur la touche STATUT,

Voyons maintenant le détail de chacune des sécurités
de réinitialisation automatique.

SECURITE FAIBLE TEMPERATURE AMB!ANTE
La sécurité faibfe température ambrante veille & ce que

le compresseur frigorifique ne fonctionne pas & une .
faible température ambiante, ce qui !exposeralt ade

‘graves dangers compte tenu des basses pressmns du

systéme. Pour les appareils congus pour_une
température ambiante standdrd, avec f'affichage -
« TEMPERATURE AMBIANTE NORMALE » lorsque
Fon appuie surla touche « Optlon », le seuil de cons;gne,‘,r__.;_

SECURITE HAUTE TEMPERATURE AMBIANTE

L a séourité haute température ambiante veille & ce que
ile compresseur frigoiifigue ne fonctionne pas & une
température ambiante supérieure aux tolérances de
conception. Avec les appareils & température ambiante
standard, le sectionneur est réglé sur 45°C, avec les
-appareils & haute température ambiante, le sectionneur
est réglé sur 50°C. '




REDUCTION DE PRESSION DE DECHARGE

Sila pression de décharge dépasse la valeur réglée en
usine, le compresseur va se vider de deux phases au
maximum, une phase & la fois, & 10 secondes
d'intervalle pour les pressions élevées, le compresseur
frigorifique peut continuer & fonctionner
automatiquement, & capacité réduite, jusqu'a ce les
conditions de charge redeviennent modérées, au point
de permetire son rechargement. Une tentative de
rechargement intervient au bout de 15 minutes, une
phase & la fols, en cas de plusieurs déchargements. Se
reporter & la figure 5, et voir Caracteristique Techniques
pour trouver les réglages.

D
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Certains modéles ne prévoient qu'une seuls
phase de réduction de pression, de sorte que
la seconde phase de réduction de pression
décrite ci-dessus ne se produira pas (voir
Caracteristique Techniques).

Voici un exemple d'affichage de réduction de pression.

MINUTERIES INTERNES ET COMMANDE DE
RALENTI DE POMPAGE
Minuterie antibouclage

A chaque fois qu'un compresseur s'arréte pour une
raison quelconque, il ne peut pas y avoir de
redémarrage avant la fin de la minuterie antlbouctage
programmable (la minuterie démarrant en méme temps
que le compresseur). Méme en cas d'écoutement de la
minuterie antibouclage, il faut toujours un minimum de 2
minutes (minuterie de démarrage de 2 minutes) aprés
un arrét de compresseur avant qu'un redémarrage
puisse intervenir.

En cas de panne de courant, les minuteries
antibouclage vont se réinitialiser é 2 minutes aprés
rétablissement du courant,

Sila minuterie antibouclage empéche un démarrage, on
peut appuyer sur la touche STATUT pour visualiser la
position de la minuterie, en secondes. Voici un exemple
de I'affichage : <~
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MINUTERIE ANTICOINCIDENCE
Appareils & deux unités uniquement

La minuterie anticofncidence empéche le démairage
simultané de deux compressetnrs, de sorte qu'il n'y aura
jamais de demande excessive de courant. Une
temporisation d'une minute va toujours séparer le
démarrage de plusieurs compresseurs.

On peut appuyer sur la touche STATUT pour visualiser
la minuterie anticoincidence, si elle est active.

Voicl un exemple.

COMMANDE DE RALENTI DE POMPAGE

En cas d'arrdt normale, un systéme va ralentir le
pompage en fermant I'électrovanne du circuit liquide. Le
systdme va continuer a ‘fonctionner et s’arréter
uniquement lorsque la pression d’aspiration tombera
au-dessous de la valeur de sectionneur de pression
d'aspiration programmée & l'alde de la touche la touche
PROGRAMME, Un systéme ne pompe pas en cas
d'arrét pour défaillance ou bien si linterrupteur de
I'appareil est en position Arrét. Pendant le ralentf de
pompage, le message de statut suivantva apparaxtre

Ce message est écrasé par les. messages SYS‘
SWITCH OFF et ARF{ET PAR HORLOGE Shnivnts




SYNOPTIQUE DE SECURITE DE PRESSION D’ASPIRATION (Figure 2)

COMPAESSEUR
ENMARCHE
ou

LEGENDE

PR - Presslon d'aspiration

SPCO - Réglags du sectlanneur de pression d'asplration
RT - Durée de fonctionnement du compresseur

Tt - Minuterle transhtolre

LLSV - ELECTROVANNE DU CIRCUIT LIQUIDE

3
w

MINUTERIE TRANSITCIRE

T=Tt-1

LAANUELLE AU BOUT

ARRET GOMPLET
{REINITIALISATION

DE 3 DEFAILLANCES
EN 90 MINUTES)
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SYNOPTIQUE DE SECURITE DE PRESSION D’HUILE (Figure 4)

ENTAER

COMPRESSEUR

RT - Durée de fonclionnement du compresseur
EN MARCHE

CPR - différentiel dhwila (hufle - pression daspiration)

OPA > 1.38
. BARD

y

ARRET COMPLET
{REINTIALISATION
MANLUELLE
AUBOUTDES
DEFAILLANGES EN
50 MINUTES)




9 TOUCHES D'IMPRESSION

91 Généralités

Les touches IMPRESSION permettent & l'opérateur
drobtenir une sortie papier a distance des données
d’exptoutat:on du systéme en temps réel de méme
qu'une sortie papier des données du systéme « au
moment de la défaillance » pour les trois derniéres
défaillances subles par le compresseur frigorifique. Si
I'on ne dispose pas d'une imprimante & distance ou bien
sl I'on souhaite obtenlr des données localement au
niveau du-panneau, les mémes touches permettent
d'accéder aux données de défaillances identiques. Une
combinalson des touches IMPRESSION et des autres
touches du-pavé numérique permet d'obtenir des
informations’ Ident:ques et supplémentaires en temps
réel. On trouvera ci-dessous une expllcahon de
Putilisation des touches pour imprimante & distance ou
pour récuperat;on locale de données. Une imprimante
en option sera nécessaire.

Impression a distance
Données d’exploitation

La touche DONNEES D’EXPLOITATION permet &
I'opérateur d’obtenir & distance un relevé des
parametres d'exploitation du systéme actuels. Lorsque
I'on appuie sur la touche, on tire un cliché Instantané des
conditigns d'exploitation du systdme et des sélections
de programmation au panneau. Ces données seront

stockées temporairement en mémoire et la
transmisslon de ces données commencera en direction
de limprimante & distance. Les données g'effaceront de
ta mémoire au fur et & mesure de leur transmission. La
figure 6 présente un exemple de relevé.

. défaillance. i
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La touche « DONNEES D'EXPLOITATION »
peut étre dédoublée par connexion d’un
contact sans tension & distance avec la carte

@ coupleur optique., Une fermeture
momentanée de contact lancera l'impression
d'un releva. :

9.2 Historlque

La touche historique permet & Iopérateur d obtemr é
distance un relevé des informations portant sur les trois
derniers Arrdts de sécurité. Les informations sont:

stockées au moment de la défajllance; que cette : -

défaillance ait provoqué un verroulllage du ‘systdmeou -
non. Les Informations ne sont pas non plus affectees. :
par les pannes de courant (une mémoire. secourue dex
longue durée est intégrée a Ja: c:arte) ni_par une .

réinitialisation manuelle d'un 'verrou;!!age SSUr”
C - prgr IO

Lorsque I'on appuie sur la touche HISTORIQUE A
relevé est transmis pour toutes les conditions
d'exploitation du systéme stockées « au moment de la
défaillance » pour chacune ‘des 3 MEMOIRES-.
TAMPONS D'ARRET DE SECURITE. Il existe une
mémoire-tampon (zone de stockage) pour les données
se rapportant & chacun des 3 demlers arréts de -
séeurité.

Limpression commencera par la défaillance la plus
récente. La défaillance la plus récente sera toujours
stockée comme COUPURE SECURITE NO. 1 (voir le
relevé figure 7). Des informations de défaillance de
format identique seront alors imprimées pour
'COUPURE SECURITE NO. 2 et 'COUPURE
SECURITE NO. 3.




Ce message fournit-un affichage en temps réel de la
durée restant & la minuterie de réduction
{déchargement). La minuterie de réduction est une

minuterie & réitération constante que le
microprocesseur uilise en combinaison avec « contrble
des fluctuations » et « écart de température par rapport
au point de consigne » pour déterminer le moment
auquel le déchargement devrait se produire.

dans certaines

Cette minuterie,

circonstances, redescend & 20 secondes
pour abaisser la durée de déchargement
(réduction), I'affichage n'est mis a jour que
toutes les deux secondes.

1=
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Ne s’applique pas aux appareils LCHM LCHHM &
YCWZ

Ce message informe Iopérateur que le
microprocesseur détecte que la température ambiante
extérieure est Inférieure & 2,2°C et commande la mise
en marche du radiateur évaporateur. Une fois en
marche, ie radiateur va g'éteindre & 4,5°C. Sur les
appareils au glycol, la température de marche peut étre
programmeée & Faide de la touche PROGRAMME entre
2,2°C et le réglage du sectionneur pour température
d'eau en sortle.

Appareils LCHM, LCHHM & YCWZ uniquement

Ce message informe l'opérateur du nombre de phases
requises par le microprocesseur, mals n'indique pas
toujours le nombre de phases obtenues dans la mesure
oli d'autres options de commands empechent le
chargement de phases supplementalres

Ce message foumnit Paffichage en temps réel du taux
moyen de changement de femperature d'eau refngérée
en sortie, etque Ie pergoit le microprocesseur, Un § signe
(-) ou (+) est également présent pour Signa!er une

balsse ou une hausse de température,

Appareils & deux systémes uniquemen’t‘ B

Ce message informe 'opérateur du systéme démgné
comme systdme d’avance.

Ce message informe -l'opérateur que. le
microprocesseur & commandé les contacts auxiliires
(bornes’ de la carte & relals du client) pour- fermer la
pompe & eau réfrigérée.

Ce message informe [opérateur que le

microprocesseur a commandé la fermeture du contact
auxiliaire (bomes sur la carte a relais du client) pour la
pompe a eau du condenseur. Le contact peut
également s'utiliser comme signal de fonctlonnemeni a
distance pour lappareri

« ARRET » : Electrovanne de circult Arqwde SYS 7
désaciivée (fermee) :

« MARCHE » E/ec!rovanne de crrcw! l/qwde SYS 7
activée (ouveﬂe_} : a

Ce message informe I operateur du nombre de phases
de chargement actwes pour SYS 1. Bk

Sur certaines tailles de modéles, il arrlve que i’on saute
des phases de chargement (voar Caracterlanue
Techmques)




- Figure 7h

YORK INTERNATIONAL CORPORATION
RECIPROUATING WATER CHILLERS
ISH OPTIGN ENABLED

SOFTHARE YEQSIDN Vd-28EYY
SAFETY SHUTDOWN ROMBER 2
SHUTDONH B 131-43AM 28/062/47

3Y5 1 STATUS: NG FAULTS
S$YS 2 HIGH DSCH PRESS SHUTDOWN

LEAVING WATER TEMP 21.2 DEGE

LOW WATER CUTIHIT <.2 DEGT
SETPOINT TEMP 5.8 DEGC
QUTSTDE AIR TEMWP 26.5 DEGC

LK AMEIENT CUTOUT ~3.9 DEGL
LOW PRESSURE CUTQUT 3.30 BARG

LEAD SYSTEM 35 2
REFRIGERANT TYPE RZ2
LONTROL TYPE LCHAT

COOLING RANGE 5.8 TD 7.8 DEG(
* LEAVING {OMf» WATER  33._4 DEQYL

* - VALTD ON WATER COOLED UNITS

SYSTEM 1 DATA

il York:

COMFRESSOR STATUS O

MOTOR AHPS 112 AHPS
OIL TEMPERATURE - 34,5 DEGE

SUETIGH PRESSURE - 4G9 BARD .
DISCHARGE PRESSURE 18.91 BARD

OIL PRESSURE ~ - . . ©  4.12 BARD . :

LIGUID LINE SOLEMOID = OH... . ..
RUN PERMISSIVE: .¢ . SN ¢, IR TTeN
STAGES OF LOADING 4
CORDENSER Fang - . .OFE RS TR
RUN TINE - %< 3- 7-33 D-H-M5 1.3

PRESSURE EQUAL YALVE OFF

SYSTEM 2 bATA

ke

COMPRESSOR STATUS' 0N
MOTUR AMPS . 98 AP
OTL TEMPERATURE 36.2 DEGC .
SUCTION PRESSURE . 4,63 BARG.
DISCHARGE PRESSURE  26.59 BARG
OIL PRESSURE 438 BARD
LIQUID LINE SDLENOID N
RUN PERMISSIVE Y
STAGES OF LOADING 3
COMDENSER FANS 3
RUN TIME ~ ©- 6-32- Z D-H-M-5
PRESSURE EQUAL VALYE OFF
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Figure 7¢c

YORK INTERNATIONAL CORPORATION
RECIPROCATING WATER CHILLERS
15N QPTION EMABLED

SOFTHARE VERSION Va-ZREV1
SAFETY SHUTOOWN MDMBER 3
SHUTDOWN & 4:26PM 27702797

81 MOTQR CIMRENT SHITDOWN

$YS 2 STATUS: N FAULTS
LEAVING WATER TEMP B.0 DEGE
LD WATER CUTOUT 2.2 DEGE
SETPOINT YEMP 5.8 DEGC
DUTSIDE AIR TEMP 24.5 DE&C
LW AMBIENT CUTQUT -3.9 DEGE
LOW FRESSURE CUTOUT 2_38 BAR
LEAD SYSTEM a5 1
LOCKRL REMOTE SETTING LGCAL
REFRIGERANT TYPE Ré21

TOOLING RANGE 5.8 TD 7.8 DEGL
* LEAYIHG (OHD WATER  39.4 DEGC

* - VALID (N BATER COOLED URITS

SYSTEM 1 DATA

COMPRESSOR STaTUS .
MITOR aMPs - 157 S
(1L TEMPERATURE - 5% 4 DEGE 7
SUCTION PRESSURE - = d4.21 RARG " -
DISCHARGE PRESSURE = 18.8% BaRG .
DIL PRESSURE 4. 7@& BRRD
LIQUID LINE SOHERQID oN
RUN PERMISSTHE o6 S
STAGES OF LDADING == -.c2igiad
COHOENSER FANS - QFF

RUN TIME 5_3-23_53 D"H-H-S a
PRESSURE EfMfAL WRLVE &~ s @FF SRR

'SYSTEM 2 DATA
COMPRESSOR $TATUS o

HOTOR aMP$ 187 AMPS -
UIlL TEMPERATURE . 39,7 DEGC
SUCTION PRESSURE 4,23 BaRrD
DLISCHARGE PRESSURE 19.98 BARG .
DIL PHESSURE © 4,56 BARD
LIQUID LINE SOLEROID O
HUN PERMISSIVE COON
SYAGES OF LOABINMG |
CONDENSER FAHS OFF
RN TIME 8- B-2%3-5% D-H-K-5

FRESSURE EQUAL VYALVE OfF




Une pression répétée sur la touche ENTRER permet a
l'opérateur de faire défiler les 24 sorties numériques,
avec & chaque fois la condition MARCHE ou ARRET. Le
Caracteristique Techniques présentent un tableau des
enirées/sorties. Pour les entrées, ces tableaux
montrent le périphérique d'entrée, les numéros de
borne d'entrée sur la carte optique ou les numéros de
fiches -XP d'entrée, ia fiche de connexion -XP de carte
optique avec la fiche J du microprocesseur. Pour les
sorties, les tableaux montrent le chemin entre le
microprocesseur et le périphérique en bout de chaine.
Les numéros de sortie sont suivis du numéro de fiche J
de microprocesseur de sortie, le numéro de fiche
d'entrée -XP de care optique, le numéro de fiche de
sortie -XP de carie optique, le numéro de fiche de relais
de sortie -XP, le numéro de relais de sortie de carte de
relais -K et finalement le périphérique de sortie. Les
schémas de céblage de produit montrent également
l'entrée numérique sous laforme H, 12, etc. etles sorties
numériques sous la forme O1, 02, etc.

9.4 Historique

La touche HISTORIQUE permet également &
Futilisateur de faire défiler les mémoires-tampons
COUPURE SECURITE pour afficher des informations
portant sur les 3 derniers arréts complets de sécurité

_s'étant produit.

®
(=)

Avec les appareils & deux systémes, les trois
mémoires-tampons d'historique contiennent
des informations sur les deux systémes. liya
trois mémoires-tampons d'historique et non 3
mémorres-tampons par systéme. De sorte
qu'en cas de défaillance, avec arrét forcé sur
le systdme numéro 2 par exemple, la

condition normale d'exploitation du systéme, ,

numéro 1 sera également enregiDEMée -

Les informations contenues dans les mémoires-

tampons COUPURE SECURITE sont trés importantes
pour le dépistage des pannes d'un systéme. Ces
données refldtent les conditions du systéme au,
moment précis auque! la défaillance est intervenue.

Les informations sont stockées _._dans les mémoires-
tampons COUPURE SECURITE pour chaque
défaillance, que cette dernigre ait provogué un
verrouil!age du systéme ou non. Les informations ne
sont pas non plus affectées par les pannes de courant
{une mémoire secourue de longue durée est Intégrée &
la carte) ni par une réinitialisation manuslle d'un
verrouillage sur défaillance.

il York

Le message suivant apparait [orsque Fon appuie sur la
touche HISTORIQUE,

L'opérateur doit alors sélectionner la mémoire-tampon
COUPURE SECURITE désirée. Pour ce faire, il ne faut
pas oublier que la mémoire-tampon no. 1 correspond
toujours a la défaillance la plus récente. Lorsqu'une
nouvelle défaillance vient s’ajouter, le contenu de la
mémoire-tampon numéro 1 est décalé vers ia mémoire-
tampon numéro 2 et de méme pour la mémoire-tampon
numero 3, puis, le transfert de la 2 vers la 3 a pour effet
d'effacer le contenu de la 3.

Pour sélectionner une mémoire-tampon, il suffit
d'appuyer surla touche « 1 », « 2 » ot « 3 » ENTRY, et
d'appuyer sur ENTRER. Une pression répétée sur la-
touche ENTRER permiet & l'opérateur de faire défiler les
informations disponibles dans la mémoire-tampon
COUPURE SECURITE,

Voicl un exemple de message avec une explication
valable pour tous les messages disponibles :

Ce message Informe I opérateur de Fheure etds Ia date
de la défaillance.

Ce message informe fopérateur de la nature de la
défaillance. . R :

Ce message indique la température d'eau en. some au’
moment de la défalliance T

Ce message montre le seuil de cb'nsigne pour basse
température d'eau (en sortie) programme au moment
de la défaillance.

Ce message montre la température de consigne
programmée au moment de la défaillance.




Cet affichage indique la phase de régulation de pression
de décharge de ventilateur du SYS 1 au moment de Ia
défalllance.

Ce message indique la durée de fonctionnement depuis
la dernier démarrage aprés défaillance sur le 8YS 1.

Ce message Indique si I'électrovanne d'égalisation
(dérivation au démarrage) de pression SYS 1 était en
marche ou non au moment de fa défaillance. Remarque
: on coupe la vanne & Palde d'un contact sur le
contacteur delta et cela n'est pas enregiDEMe par le
microprocesseur.

Systémes simples uniguement

Cet affichage Indique si I'électrovanne de gaz chaud
était excité au moment de la défaillance.

Le microprocesseur essaiera de controler
I'électrovanne de gaz chaud quelle que so;t

I option [nstatfee

g

Les messages d’historique restants s appliqu_enlj

aux appareils & deux systémes .

Ce message indique si le Gompresseur 2 était en
MARCHE ou & FARRET au moment de la défalllance

Ce message indique lintensité de moteur du SYS 2 au
moment de la défaillance.

Cet affichage montre la température d'huile du SYS 2 au
moment de la défaillance.

Cet affichage montre la pression d’ asplratlon du SYS 2
au moment de la défaillance.

Ce message indique la pression de décharge SYS 2 au
moment de la défaillance.

Uik

Cet affichage montre fa pression d'hulle du SYS 1 au
moment de la défaillance.

Cet affichage informe l'opérateur que I'électrovanne du
circuit liquide SYS 2 était excitée (MARCHE) ou inhibée
(ARRET) au moment de la défaillance.

Ce message informe 'opérateur que le relais
Autorisation Fonctionnement SYS 2 (interrupteur de
débit, Auto/Arrét & distance) était.en mode-
FONCTIONNEMENT (MARCHE) ou STOP (ARRET) )

Ce message indique le nombre de phases chargées‘-:'
dans S8YS 2 au moment de la defax!iance (voir’ Ies‘
tableaux pages 57 & 62). R

Cetaffichage indique laphase de régulahon de press:on
de décharge de ventilateur du SYS 2 au moment de la
défaillance. :

TPS MARCH|

Ce message indique 1a durée de fonctionnement depuis
la dernier démarrage aprés défalllance sur le SYS 2.




10 COMPOSANTS DU SYSTEME

10.1 Radiateur de carter-moteur

Le radiateur de carter-moteur pour un compresseur
sera en MARCHE & chaque fois que le compresseur ne
fonctionnera pas. Le radiateur est solidaire du
contacteur du moteur de compresseur et non
commandé par le microprocesseur. L'objectif du
radiateur de carter-moteur est d’empécher la migration
de réfrigérant vers le carter-moteur pendant Parrét
complet, assurant ainsl la bonne lubrification du
compresseur au démarrage.

10.2 Radiateur évaporateur
~ Appareils en extérieur uniguement

Le radiateur évaporateur empéche l'eau restée &
lintérieur de I'évaporateur de geler. Achaguefois quela
température ambiante externe chute au-dessous de
2,2°C, le microprocesseur va metire le radiateur
evaporateur en MARCHE. Si la température dépasse
4,5°C, le radiateur sera éteint.

La capacité de programmer le seuil de mise en marche
du radiateur pour les appareils congus pour fonctionner
sur glycol est indiquée par REFROIDISSEMENT DE
SAUMURE (REFROIDISSEMENT GLYCOL) lorsque
Fon appuie sur la touche OPTION. Le seuil de miss en
marche du radiateur peut étre programmé entre 2,2°C
et le réglage SEUIL DE SECTIONNEUH DE
TEMPERATURE D'EAU EN SORTIE. C

10.3 Afifichage en unités impériales

T . - . ~—'}£f,";
Le panneau de commande peut afficher les pressions et
températures en valeurs impériales. Les températures

appeler les affzchages en unités impériales, :

Pinterrupteur 5 du dip S1 doit &tre ouvert (on remarquela
position fermée pour les appareils SI). Ne pas modifier
la position des 7 autres interrupteurs de linterrupteur
dip 8 voies, & lI'exception de l'interrupteur 7 dans la
mesure oli cela provoquera des problémes:de
fonctionnernent de I'appareil et risquera d'endommager
Fappareil, annulant alns! la garantie de Fapparell, La
positlon des interrupteurs est enregiDEMée par le
Mmicroprocesseur. "

”
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10.4 Panneau de commande

Aucun organe de commande (de type relais, etc.) ne
doit &tre monté en un endroit quelconque du panneau
de commande. Le cablage de commande
supplémentaire non connecté au Panneau de
Cormmande York ne doit pas passer par e Panneau de
Commande. Sil'on ne suit pas ces précautions, un bruit
électrique risque de provoquer des problémes de
fonctionnement ou d'endommager Pappareil et ses
commandes.

10.5 Dispositif d’arrét d’urgence a distance

Un dispositif d'arrét d'urgence & distance peut étre
connecté aux bornes 3 et 4 de la partie alimentation
aprés avolr retiré une llaison, Lorsqu'l est actionng, ce
dispositif coupe ["alimentation 220/230 V ‘et
Falimentation des circuits électroniques. Tous les -
périphériques sont désactivés, y compris les
compresseurs. La perte d'alrmentatlon de la carte
d'alimentafion provoque I'extinction de l'affichage. Pour
respecter les exigences des normes EN 418 st EN
60204-1, stipulant que la réinitialisation du dispositif
d’arrét d'urgence ne doit pas provoquer de
redémarrage, il faut programmer MANUAL RESTART
(REDEMARRAGE MANUEL) & Paide de la touche
PROGRAMME. REDEMARRAGE MANUEL exige une
réinitialisation & lalde de linterrupteur d'appareil du
pavé numérique,

10.6 Contacts sans tension de la partie
ahmentatton )

Tout le cablage des contac:ts sans tension de la partle )
alimentation exige une alimentation fournie par le client, -
tension maximale de 254 volis. Le client doit. falre,

particufidrement attention en dérivant lés alimentatlon'

des bomes sans tensjon et prévoir un point d’ ¢so!ement‘ 3
commun, De ce fait, ces giredits, lorsqu'ils sont utllzses ;-
doivent étre injectés par le point d’;so!ement commun'

- de fagon & pouivolr supprimer la tenslon de ces. c;rcmts’ _
lorsque Fon ouvre le’ point. d'isolement commun ‘de-

Pappareil. Ce pointd’ isofement commun n'est pas fourm.
par York. La valeur nominale des contacts sans tensnon
York est de 125 VA. ,

Tous les périphériques inductifs (relals) assocnés dux
contacts sans tension York dolvent avoir leur bobine
supprimée & laide de dispositifs antiparasites R/C
standard.




Les positions d'interrupteur sont enregiDEMées par le
Microprocesseur. Avec Avance/retard AUTO, le
microprocesseur détermine le compresseur assigné
comme avance et le compresseur assigné comme
retard. L'affectation avance/retard est changée &
chagque fois que les deux compresseurs sontarrétés. Le
microprocesseur désignera commande compresseur
« d'avance » le compresseur comptant le plus petit
nombre d’heures de fonctionnement. Ceci aura
tendance & équilibrer la durée de fonctionnement entre
les deux compresseurs.

L’'Avancefretard AUTO conduira le compresseur de
retard & devenir automatiquement le compresseur
d'avance, & chaque fois que le compresseur d'avance
du moment s'arrdtera suite & un dépassement de
sécurité. Ceci a pour objectif de maintenir la
température d'eau aussl proche que possible du point
de consigne. En outre, le systéme de retard deviendra
automatiquement le compresseur d'avance a chaque
fois que I'on aménera linterrupteur systéme de la carte
microprocesseur du compresseur se trouvant en
avance, en position ARRET. Le but recherché est
également de maintenir la temperature d’eau aussi
proche que possible du point de consigne.

Si Pon a sélectionné Avance/retard MANUEL, il faut
cabler un contact {interrupteur) sans tension externe
aux bornes 13 et 19 de la carte coupleur optiqué. Ce
contact est disponible auprés d’autres fabricants.
Lorsque le contact est fermé, le SYS 2 sera le systéme
d'avance. Avec le contact ouvert, 8YS 1 dewent

I'avance.

La sélection Avance/retard Manuel peut étre shUntée

automatiguement par le microprocesseur pour -

permettre au compresseur de retard de ‘devenir
automatiquement le systemie d'avance, & chaque fois
que le compresseuf d'avance du moment s'arrétera
suite & un dépassement de sécurité. Cecia pour objectif
de maintenir la température d'eau aussi proche que
possible du point de consigne. Le but recherché est de
maintenir la température d'eau aussi proche que
possible du. point de consigne. Il n'y aura pas de
commutation avance/fretard avec linterrupteur systéme
du microprocesseur du- -compresseur d'avance en
position ARRET ou bien si le ‘contact Auto/arrét &
distance du systdme numéro 1 est ouvert, Dans ce cas,
le systéme de retard ne fonctionnera pas.

s
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10.14 Déchargement a distance

Cetle caractéristique est inopérante si I'appareil est
branché & un réseau 1SN et sl le message 3 sous la
touche option est en mode de commande locale.

Le microprocesseur est capable d'une décharge
(réduction) a distance ou d’une limitation de demande
d'excursion basse endeux phases, Engénéral, avecles
appareils a un seul systéme, le premier contact impose
une phase de chargement maximale de deux phases.
La seconde phase impose une charge maximale d'une
phase {voir Caracteristique Techniques). En général,
avec les appareils a deux systémes, le premier contact
impose une phase de chargement maximale de deux
pour le systéme de retard. La seconde phase imposs un
maximum de deux phases pour e systéme d'avance
(volr Caracteristique Techniques pour trouver des
informations spécifiques pour chaque modéle). Pour la -
premiére phase de déchargement, on peut poser un
cortact sans tension sur les bornes 16 & 13 de la carle
coupleur optique, aux bornes 13 et 17 pour la seconde
phase

[l convient de remarquer que les bornes 13 et 17
s’utilisent normalement pour la réinitialisation d’un point
de consigne & distance. Toutefois, on partira de
Fnypothése que si leur contact de premidre phase de
déchargement est fermé, la régulation de température
et la rélnitialisation du point de consigne & distarice
seront sans xmponance Cedl est généralement vrai.
dans la mesure ol le contrlé de capacité de la charge
sera perdue, une grande partie de la capac;te étant
alors inhibéa,

Il faut prendre deux précautions pour utlllser c s
fonctions. L’observation de ces precaut:ons ;
veillera a éwter tout fonct:onnement mdés:rable v

Le contact des bomes 13 ot 17 doit tou;ours :
&tre fermé aprés ou en méme que, les bomes
13 et 16 lorsque deux phases’ de
déchargement sont nécessaires. Sinon,:le
microprocesseur risque de considérer & tort
les contacts fermés de 13 et 17 comme 31gnal
de réinitialisation de point dé consigne.

JVERTISSEHEN
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Le contact des bornes 13 et 17 doit toujours
étre ouvert avant ou en méme que, les bomnes
13 et 16 lorsqu'un chargement sont
nécessalre, Sinon, le microprocesseur risque
de considérer 4 tort les contacts ouverts de 13 -
et 17 comme signal de relmtlahsaﬂon de point
de consigne:

E&




REINITIALISATION A DISTANCE PLAGE
DE TEMPERATURE. Toutefois, si ’on
regarde cet affichage pendant Pimpulsion de
réinitialisation, le point de consigne ne va pas
changer & I'affichage. Pour voir le nouveau
décalage, appuyer d'abord sur une autre
touche du pave numérique, puis sur la touche
REINITIALISATION A DISTANCE PLAGE
DE TEMPERATURE. Le nouveau point de
consigne va alors apparaitre. )

Aprés un signal décalé, le nouveau point de
consigne peut étre visualisé & Paffichage

Si Fon appule sur « PLAGE DE TEMPERATURE
LIQUIDE REFRIGERE », le message normal est e
suivant ;

Qui reste affiché pendant 3 secondes. Toutefois, ce
message seraitle suivant s'ily avait une réinitialisation a
distance au méme moment.

Pour signaler & I'opérateur que la réinitialisation &

distance est active.

10.18 Option de dérivation pour gaz chaud
(RAPPEL DE CHARGE) :

Systémes simples uniguement

Une option de dérivation de gaz chaud installée:en .

usine est disponible, pour empécher {'itération;du
compresseur-de méme que des fluctuations, de
température d'eau en présence d'une charge faible, Elie
consiste & réduire encore la capacité par rapport & la
derniere phase de déchargement de cylindre de
compresseur et en Introduisant une charge arificielle

dans le refroidisseur, ce qui a pour effet de maintenir le-

compresseur en ligne.

La dérivation de gaz chaud se compose d'urie soupape
de régulation & commande pilote avec solénoide
intégré. Le solénofde & commande pilote est placé sous
le contrdle du microprocesseur qui réagit a la
température d’eau. La soupape de régulation, qui
s'active lorsque le solénoide est excité, est commandsée
par la pression d'aspiration pour moduler {'‘écoulement
de gaz dans une conduite de dérivation raccordée entre
la décharge du compresseur et 'admission du
refroidisseur. Le texte suivant explique comme le
solénoide de gaz chaud est actionné par le
microprocesseur grace & la régulation d'eau en sortie,

id York:

Le solénoide de gaz chaud est excité lorsque la
température d'eau tombe au-dessous de la température
« cible », si le compresseur est dans sa phase de
chargement minimum. Le gaz chaud peut alors &tre
injecté en fonction de la pression d'aspiration et du
réglage de la soupape de régulation de pression. Una
foils en marche, le microprocesseur va maintenir le
solénoide excité jusqu'a ce que la température d'eau en
sortie s'éléve au-dessus de la limite supérieure de la
plage de régulation ou bien jusqu'a ce que Ia charge
s'affaiblisse au point que le gaz chaud ne peut plus
maintenir la température dans la plage de régulation et
que le microprocesseur éteigne le compresseur.

10.17 Option imprimante locale

Le panneau microprocesseur est capable de fournir un
relevé des conditions du compresseur frigorifique ou
des informations d'arrét complet sur défaillance & -
n'importe quel moment, Ceci permet & Fopérateur et au
personnel d'entretien d'obtenir des données et le statut
du systéme sur une simple pression de touche. Outre la
sélection manuelle de Pimpression, le panneau du
microprocesseur fournira un relevé automatique a
Fapparition de chaque défaillance. La section TOUCHE
« IMPRESSION » donne une explication de I'utilisation
du pavé numérique pour sortir un relevé.

s

YORK propose un kit comprenant une imprimante avec
pite Ni-cad interne, un rouleau de papier, un connectaur
type « D », un céble d'un métre et un chargeur. It s’agit
d'une imprimante compacte et de faible codt, convenant
parfaitement aux travaux d'entretien et a
lenregiDEMement de données. Le papier se présente
sous forme de rouleau compact et sa manipulation est
facile par rapport aux imprimantes plus Importantes,
utilisant un papier commercial de plus grande largeur.
Le papier est du type calculette de bureau 58 mm,
disponible dans la plupart des papeteries et & peu de
frals.




Un relevé automatique sera adressé a limprimante &
chaque fois que le compresseur frigorifique s'arrétera
sur une défaillance, que la défaillance provoque le
verrouillage d’'un systéme ou de tout le compresseur
frigorifique ou bien qu'un redémarrage soit permis ou
non. It s'agit du méme relevé que Fon obtient lorsque
'on appuie sur la touche OPER DATA (données
d'exploitation), toutefols, il constituera un instantané
des conditions d'exploitation du systéme au momentde
la défaillance. En outre, lindication du Statut notée sur
le relevé, renverra a la défaillance spécifique alors

apparue,
Utilisation d’autres imprimantes

Les codes de commande varient d’'une imprimante &
l'autre. Cecl provoquera le formatage inhabituel des
données imprimées sur de nombreuses imprimantes.
De plus, les lignes « d'établissement de
communication » et la séquence « d'établissement de
communication » varieront selon les imprimantes. Ceci
expose I'équipement & des problémaes d'exploitation ou
a des erreurs de cablage, pouvant endommager
Pimprimante ou la carte microprocesseur. YORK
n'accepie aucune responsabilité en matiére
d'assistance ou de détérioration lide & l'utilisation
d'imprimantes non spécifiées.

Garantie

YORK n'accepte aucune garantie quanta Vutilisation de -

I'imprimante, ceci inclut les dégéts infiigés &
fimprimante et les problémes d'exploitation de la carte

microprocesseur ou du compresseur frigorifique

susceptibles d'apparaitre.

il York
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11 SEQUENCE D’EXPLOITATION

La séquence d'exploitation décrite ci-dessous
porte sur I'exploitation aprés mise sous
tenslon en cas de démarrage sur eau chaude

®

(=)

{c'est-a-dire dans les conditions de mise en
service). Dans ces circonstances, le
chargement s'écartera de la séquence
normale et du minutage décrits
précédemment. Au démarrage d'un
compresseur, des minuteries internes limitent
la durée minimale & une minute avant qu'un
autre compresseur ne puisse démarrer. Le
temps séparant différentes phases de
chargement est également limité par des
minuteries internes, a la valeur minimale
d'une minute, méme si le microprocesseur
almeralt un chargement toutes les 30

secondes, ceci risquerait de conduire le’

compresseur de retard & démarrer sur des
appareils & plusleurs systémes avant que le
compresseur. d'avance n'ait terminé ses
phases normales de chargement. En fonction
de la régulation des iluctuations, lintervalie
séparant les phases de chargement pourra
atteindre 150 secondes ou tout simplement
disparaitre. Cela sera déterminé par la

programmation du controle des fluctuations et

du taux réel de fluctuation de la température
d'eau.

Le séquence suivante se rapporte aun démarrage a

un seul systeme.

m  Pour que les compresseurs du systéme puissent
: fonctionner, tous les sectionneurs,:de

réinitialisation manuelle doivent étre re;nitlahses .

I'interrupteur de débit doit Btro fermsé, les contacts
Alto/Arrét 2 distance doivent étre fermes,‘
Vinterrupteur de I'appareil et du systéme dolvent
étre sur MARCHE, le Calendrier QUOtidfeﬂ dozt

prévoir le calendrier de marche du compresseur ]

fr:goriﬂque et la demande deg température doxt etre
présente. .

m  Tantquelatension sera présente, les radiateurs du
carter-moteur seront en marche et e resteront
Jusqu'au fonctionnement du compresseur.

x  Si le systéme est mis ‘sous tension, le
microprocesseur lancera une minuterie de 2
minutes. |l s’'agit de la méme minuterie qui
empéchera un démarrage instantané aprés une
panne de courant,

=]




12 Caracteristique Techniques

Tableau 1- YCWZ/RZ - Tableau de pression/température/intensite du motors - Reglages d’'usine

R22 R4G7C R GLAG UI PLAG PR GRAMMA L
Sectonneur de d@charge mPcanique standard et praemier sur les apparetis VBG 24,8 bars
Second sectionneur de d@charge mPcanique sur les appareils YBG 25,5 bars
Sectionneur de d@¢charga microprocesseur 24,3 bars
Sectionneur bassa femp@ratyre ambiante .38 C
Sectionneur haule lemp@rature ambiante 45 G
RZduction de pression de dfcharge 21,1bars
RZduclion d'intensit® moteur 101% FLA
Temp@rature de r@qulation 56 G 01 11 C
Minutede anfibouciage 300 secondes 300 600 secondes
Sectionneur de temp@ralura ¢n sortie Refroidissement par eau 226324 ]
Reflraldissernent par giycol 22 C -133 22C
Sectionneur de pression daspiration Refroldissement par eau 3.3bars
Refroldissement par glycal 3,3bars 1,38 4,83bars
Sensibifit® aux flucluations 2,0 Chmin 0,3 4,0 Cimin
Cods da phase da capacild Volr tableay
Intensités de moteur du systtme Voir plaque 1OM/donndes
Surcharges Blectroniques dintensitd de moteur 115%
Temp@rature cible d’sau en sortie en % Yoir lableau -
Saclionneur de pression d'huile 1,72 bar D
Inhibiteur de tempDrature dhuile 8,5 C au-gessus ambfante
Point de consigne de basse lemp@ralure deau Relroldissement par eau 80 C 35 21,16{80 21,1¢)
Relroidissament par glycol 60 C . :
Plage de rdgulation 30 C 0§ 44c
R134a RGLAG Ul PLAG PR GRAMMA L
Sectonneur de d@charge m@canique standard et premier sur les apparells VBG 24,8bars” - - ..
Secand sectionneur de d@charge m@caniqua sur les apparells VBGQ 255 bars -
Seclionneur de dBcharge microprocesseur 18,1 bars o
Sectionneut basse termp@rature amblante -39 C .
Sectionneur haite lemp@rature amblante " 45 C ~
Reduciion de prassion de ddcharge ! 17, 6bars ]
Rfduction dintensil@ maleur 101% FLA . e, VT
Temp@rature de iFgulation 50 C 0itoil C-~..
Minuterie antibouclage - - 300 secondes . 300 600 secondes
Sectionneur de temp@rature en sortie Reflroldissement par eauf - 22C Cte e el
) - Refroldissement par glydolf 22 ¢ =
Sectionneur de presslon dasplration - -Refroldissement par eaup = - 1,5bars
- Refroldissement par glycot] 2 -~ 1,5bars ..
SensihilitP aux fuctuaticns - 2 - I o 28 Clfmin . .
Code ¢ phasa de capacil® ‘ Voirfableau = .- . .
Inlensits de moleur du sysitme Volr plagus IOM/donnBles .
Surcharges @leclroniques dintensild de moleur 16% - -
Temp@rature cible deau en sodie en % Voir tableau
Sectionaaur de presston dhuile _ 1,72bar D.
[anibiteur da tempBrature d'hiile . . . - 8,5 € au-dessus ambianle AT e e
Boirt da consigne de basse temp@rature deau . Refroidissementpar eau] . _ 60 C 35101211 C - -
. ) Refroldissement par glycol] -~ 60 C < .12210t21,1 C°
Plage de rdgutalien . ) 30C 06144 C - -

T
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Tableau 3 - YCAF & YCAJ - Tableau de pression/température/intensite du motors
- Reglages d'usine
R22 R407C R GLAG Ui PLAG PR GRAMMA L
Sectionneur de d@charge mBcanique standard et premier 27,9 bars
sur les appareils VBG 27,2 bars
Second sectianneur de 6@charge mPcanique sur les appareils VBG 27,8 bars
Sectionneur de c@charge microprecesseur 27,2 bars
sur les appareils VBG 26,5 bars
Sectionneur basse temp@rature ambianle slandard 389C
apparails basse temp@rature ambianig -17.8
Sectionneur haute ternp@rature amblante standard 45 C
appareils haute lemp@rature ambianlg 500
REduction de pression de d@charge 25,7 bars
R@duction dintensitd metaur 101% FLA
Temp@rature de rdigulation 50 C 01 G
Minuterie antibouclage 300 secondes 300 600 seconden
Sectionnewr de temp@rature en sortie Relroldissament par eau 2260320
N Relroldissement par ghycol 22 C - =133 22 C
Sectionnevr de pression d'aspiration Relroldissament par eau! 33 bars ’
FRefroldissament par glycol 3,3 bars 1,38 4,653 bars
Sensihilitd aux fluctuations 2,0 Clmin 0,3 4,0 C/min
Cude de phase de capadild Voir tableau
Point da consigne de pression de d@charge de commanda de ventiateur Yoir tableau
Dift@rentiel de pression marche/ar(El de ventilateur Voir lableau
intensil@s de moleur du syslime Voir plague IOM/donn@es
Surcharges Pectroniques dintensitd de moleur 115%
Temp@ratura cible deau en sortia en % Veir tableau
Sectioanaur de prassion dhuile . 1,72 bar D .
Inhibifeur de temp@rature d'huile 8,5 C au-dessus ambiante
Point da consigne de basse lemp@rature d'eau Refroldizsement par eau B0 C : 35 211 C(60 21,1 C)
Relfroldissement par glyeol 5O C - Co-i22 21,1 C
Plage o ridgulation 30 C D6 44 C
Ri34a ] RGLAG U1 - PLAG PR GRAMMAL
Sestlonneur de d@charge m&Feanique standard et premler 19,7 bars - - S e e e
sut les apparells VBG : 19,2 bars .
Segond secllonneur da d&icharge m@Pcanique sur les apparells VBG 19,7 bars
Sectionneur de dcharge microprocesseur 18,7 bars
sur Jos appareils VBG : : 18,2 bars
Sectionneur basse lempBrature amblanta . . standard 38C
- LT e - apparells basse temp@rature amblantd - - -17,8 _
Seclionneur haute lemp@rature amblants slandard] 45 C - ¢
. . S appatells haute temp®rature amblanta | 50C ; N
R@duction do pression de ddicharge =~ - .- 7 *° - - ~ -- : 17,8 bars ' ; 4
R@duciion d'Intensit@ motaur - . : st o $01% FLA -5t : P R R s I
Temp@iature de rBgulation ~ - - - 22 L - - - N 500 "~ T 0,181 G e B
Minuterie antibouclage : ) . 200 secondes . . 300 BO0Osecondes - |-
Secllonneur de lempBraiure en sonle -~~~ -+ - - --- - - Refiodissemantpar eauj - 2,2 G wT T
) . ST Flefroldissement par giycol 22 ¢
Sectionneur de pression d'aspieation . .. - - :Refrcidissement par aau| * 1.5bars N . B e s st e e s
. - Aedroldissement par giycol 1,5 bars : 028 25bars
Sensibilit® aux fluctuatlons - s - S o : 2,0 Cimin -~ - 0,3 4,0 C/imin
Code de phase da capacit® - T . Velr tableau - i . e
Point de cansigna de pression de dBchargs de commanda de ventiataur I Volr tableau
Diffrentie! de pression marchef/arr(Et de ventilaleur - - Vokriableau s+ 0 . 3T s v
Intensit@s da moleur du sysitme ’ - Vol plaque IOM/donn@es - " F: - - - - -
Surcharges @lectiranigues dlintensit@ de moteut : - - 115% .77 7 e g =
TempBrature cble d'eall en soitle en % WVole tablaau
Sectionneur de pression d'huila o s - 1,72bar D-~ - -~ o - -
Inhibiteur de lemp@ralute Thulle ©° 8,5 C au-dessus emblanta -
" [Peint de consigne de basse temp@ralure d'eau Refroldissement par eau 80 GC - .0 - 35 211 C
Relroidissemant par glyeol 80 C 122 211 ¢C
Plage de Bgulation 30 C 06 44 C
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Tableau 5 - YCAF - Pression de decharge de commande de ventilateur
R22-YCAF 50 & €5
AVEC VALVE THERMIQUE AVEC VALYE ELECTRONIQUE
PRESSIQN DE DECHARGE DE COMMANDE DE VENTILATEUR (SP) 16,5 BARS 14,0 BARS
DIFFERENTIEL DE PRESSION MARCHE/ARRET DE VENTILATEUR 6,0 BARS 5,8 BARS
PHASE 1 VENTILATEUR 1, INVERSE MARCHE 18,5 BARS {SP) 14 BARS (SP}
Appareils basse fempéralure ambiante uniquement ARRET 10.5 BARS (SP-56,0 BARS} 8.2 BARS {SP - 5.8 BARS}
PHASE 2 VENTILATEUA 2 MARCHE 179 BARS [5P + 1,4 BARS) 15,4 BARS (3P + 1,4 BARS)
ARRET 11,9 BARS (SP - 4,6 BARS) 9,6 BARS {SP - 4.4 BARS)
PHASE 3 VENTILATEUR 1, AVANCE MARCHE 19,2 BARS - (SP + 2,7 BARS}) 16,7 BARS (SP + 2.7 BARS}
. ARRET 132 BARS (5P - 3,3 BARS) 10,9 BARS (SP -3, BARS
A22-YCAF55&75
AVEC VALVE THERMIQUE AVEC VALVE ELECTRONIQUE
PRESSICN DE DECHARGE DE COMMANDE DE VENTILATEUR (SP) 18,0 BARS 15,0 BARS
OIFFERENTIEL DE PRESSION MARCHE/ARRET DE VENTILATEUR 7,3 BARS 6,5 BARS
PHASE 1 VENTILATEUR 1, INVERSE MARCHE 18,0 BARS (5P 14 BARS {SP)
Appareils bassa lempérature ambiznle uniguement AARET 10,7 BAAS {SP - 7,3 BARS) 8,2 BARS (8P - 6,5 BARS)
PHASE 2 VENTILATEUR 2 MARCHE 18,4 BARS (SP + 1.4 BARS) 15,4 BARS {SP + 1,4 BARS}
ARRET 12,1 BARS (8P - 5,9 BARS) 9,6 BARS [SP - 5,1 BARS)
PHASE 3 VENTIRATEUR 1, AVANCE MARCHE 20,7 BARS (SP + 2.7 BARS) 16,7 BARS (SP+2,TBARS}
ARRET 13.4 BARS (SP - 4,6 BARS) 10.9 BARS (5P -3.8 BARS)
R22.YCAF 60 &85
AVEC VALVE THERMIQUE AVEC VALVE ELECTRONIQUE
PRESSION DE DECHARGE DE COMMANDE DE VENTILATEUR (SP) 19,5 BARS " 165BARS
DIFFERENTIEL DE PRESSIQN MARCHE/ARRET DE VENTILATEUR 8,0 BARS 7,6 BARS
FHASE 1 VENTILATEUR 1, INVERSE MARCHE 195 BARS {5P) 7,6BARS (5P} )
Apparels basse lempérature ambiants uniquement ARRET 11,5BARS {SP- B.OBARS) 16,5 DARS {3P-7.6 BARS} "
PHASE 2 . VENTILATEUR?2 - MARCHE 20,9 BARS (SP + 1,4 BARS) 89BARS {SP+14BARS) -
: ARRET 129BARS {SP - 8,6 BARS) 17,9 BARS {SP-62BARS) ™ -
PHASE 3 VENTILATEUR 1, AVANGE _ MARCHE 22,4BARS (SP+2,7BARS) . 10,3 BARS (SP+27BARS} .
- ARRET - 14,2 BARS (8P - 5,3 BARS} 11,6 BARS {SP-4.9BARS) -
Ri34a - YCAF 404 & 554
D T L - AVEC VALVE THERMIQUE - - - - - AVEC VALVE ELECTRONIQUE -~ - - -
PRESSICN DE DECHARGE DE COMMANDE DE VENTILATEUR (SP) . 10,5 BARS ' 8,8 BARS ..
DIFFERENTIEL DE PRESSION MARCHE/ARRET DE VENTILATEUR .~ : 4,3 BARS 4,1 BARS —
PHASEf ~  VENTILATEUR 1, INVERSE MARCHE | 105BARS (SP} MBARS | R
Apparels basss tempéralurs zmbiante yniquemeat ARRET 6,2 BARS a__ ISP -4,3BARS) 8.2 BARS : . {SP-4,1 BARS} -« | ;.
PHASE 2 VENTILATEUR2 = . MARCHE 19BARS (5P + 14 BARS) " 154BARS .7 - (SP+14BARS)
.o ARRET - 7.6 BARS {SP -2,9 BARS) 9.5 BARS i (SP - 2,7 BARS) -
PHASES - VENTILATEUR 1, AVANGE MARGHE - _ 132 BARS . (SP+2TBARS) o~ | G7BARS - T (SP 2.7 BARS) - -
’ . ABRET - ‘89BARS - (SP-16BARS) © © --10.9BARS - . (SP -1.,4 BARS)
) R1342 - YCAF 45A & 60A )
i e m - E AVEE VALVE THERMIQUE AVEC VALVE ELECTRONIQUE .
PRESSION DE DECHARGE DE COMMANDE DE VENTILATEUR(SP) . |. 11,8 BARS R 8,4 BARS
DIFFERENTIEL DE PRESSION MARCHE/ARRET DE VENTILAYEUR - 53 BARS 4,5 BARS
PHASE 1 VENTILATEUR 1, INVERSE MARGHE 118 BARS i57) 8.4 BARS GF
Apparefis basse tempdialure ambiante unlgueiment *- - < ARRET §5BARS (SP-5,3BARS) ~ 49 BARS (SP - 4,5 BARS)
PHASE2 VENTWATEUR2 - - MARCHE 13,2 BARS {SP 41,4 BARS) 108BARS ~ - . {SP + 1,4 BARS}
T ARRET 7,3 BARS [SP.- 3,9 BARS] - 6.3 BARS {SP- 3,1 BARS)
PHASE 3 VENTILATEUR 1, AVANGE " MARCHE 145 BARS {SP+27 BARS) 12,1 BARS . {SP+2,7 BARS)
i ARRET 32 BARS [SP - 2.6 BARS) 78BARS - (SP -1,8 BARS)
Ri34a- YCAF 50A
- AVEC VALVE THERMIQUE AVEC YALVE ELECTRONIQUE
PRESSION DE DECHARGE DE COMMANDE DE VENTILATEUR (5P} 12,8 BARS 10,5 BARS
OIFFERENTIEL DE PRESSION MARCHE/ARRET DE VENTIEATEUR 5,8 BARS 5,3 BARS
PHASE t " VENTRATEUR {1, INVERSE MARCHE 12,8 BARS {80) i 10,5 BARS 8P}
Appareils basse tempéralure amblanis uniquement ARRET 7BARS (SP - 5,8 BARS) 5.2 BARS (SP - 5,3 BARS)
PHASE 2 VENTILATEUR 2 MARCHE 14,2 BARS (SP+1,4 BARS) 11,9 BARS (SP + 1,4 BARS)
ARRET 8.4 BARS [5P - 4.4 BARS} 6.6 BARS {SP - 3.5 BARS)
PHASE 3 VENTILATEUR 1, AVANCE MARCHE 15,5BARS (5P +2,7 BARS) 13,2BARS * {S5P +2,7 BARS)
. ARRET 9,7 BARS {SP - 3,1 BARS) 7.9 BARS {SP - 2.6 BARS)
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TABLEAYU GE CHARGERENT 1

PHASE D'AFFICHAGE DE CHARGEMENT
2 phases, plus HGSV en opfon {rappsl da charge) Code de eapacké 02 Povteentage cdie da tempdralure d'ezu &n Sora = 75%

AFFICHAGE DE DEMAMOE DE TEMPERATURE PHASE D'AFFICHAGE DE CHARGEMENT HCOMBRE DE CYLNDAES % OU NOMBRE TOTAL DE CYLINDRZS
o [ : 0 =
1 1 2 +HGSY 50% - HGSV
2 1 2 0%
3 4 4 {50y}
* Phases savedes kvs du chargement
DECHARGEMENT A DISTANCE
Nembeg maximal de eyfindres Crargerrent du sys'ime 3 Jalde da s 'ouehe OPER DATA
PREMIERE PHASS OE DECHAAGEMENT 2 o 2
SECONDE PHASE DE DECHARGEMENT 2 N i
REQUCTION OINTENSITE £T AEQUCTION DE DECHARGE .
Nombra maximal de eyfindres Chargetrent du systima 3 alde de i euche OPER DATA
PREMIERE PHASE OE DECHARGEMENT 2 3
SECONDE PHASE DE DECHARGEMENT 2 2

TABLEAUDE CHARGEMENT 2

A phases, plus HGSY en opdon {rappe! ¢ charge) Code da capachd 03 Pourcentage tbla de lempératurg Geay £n sortis = £0%

AFFRHAGE bE CEVANDE OF TEMPERATURE PHASE DAFFICHAGE OF CHARGEVENT “HOWERE OF CTLNDRES % DU NONBAE TOTAL BE GYLTDATS
7 0FF 3 - .
10 1 2+ HGSY 033% -HGSY
2 1 2 3%
: . : £6%
: ; . o

* Phases szu'fes Yors du chargement

DECHARGEMENT A DISTANCE - . L . ) _ ‘ .

- Horebre maximal de eyfndres Chargerrent du sys'bma A Taide dé fa touche OPER DATA

PREMIEAE PHASE DE DECHARGEMENT 2 _ 2 -
SECONDE PHASE DE DECHARGEMENT - 2 . } [
REDUCTION OINTENSITE ET AEDUGTION DE DECHARGE - - S I - L

R A o Nombremarimaldacyindres - - - -1 -~ - - - - Chargement du sysmo & F4ide da | muche OPEA DATA o 7
PREMIERE PHASE DE DECHARGEMENT — - - R W R I - - R R T
SECONDE PHASE OE DECHARGEMENT } C . 2 . L . . ~ 2 T
TABLEAUDE CHARGEMENT3 - .- -~ o = - s

4 phases, pus HGSY en opion (rzp;.f;l da charge) Code de rapackd 04 Pourcertage ebla delempérature d'eau oa sorde = 80% - L ) )

NOWERE DE CYLNDAES % DU NOMBAE TOTAL DE CYLEDAZS

AFFICHAGE OF DEMANDE DE TEMPERATURE PHASE D'AFFICHAGE DE CHARGEMENT
'] OFF
1 ‘ ' . b2 +HESY 025% - HGSY
2 Toea b 1 R . - 2 2%
3 o . 2 N 5% -
4 . . s 3 B 5% -
5 : .- ) I . 8 )
* Phases sawdes fors du chargemen e
DECHARGEMGNT A QISTANCE
Hombre maximal de gyfindres Chargement dy sys'sme 3 fakle de b deuehe OPER DATA
PREMIEAE PHASE DE DECHARGEMENT 4 - - . F
SECONDE PHASE DF OECHARGEMENT 2 §
REDUCTION O'INTENSITE £T AEOUCTION OE DECHARGE
Mortbee maximal de eyfndies Crargemen) du sysdme 4 alda de Ia “ouche OPER DATA
PREMIEAE PHASE DE DECHARGEMENT [ - 4
SECONDE PHASE DF OECHARGEMENT 4 2
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§ phases, Code da phasa d9 capadté £3, Sauter phases 2, 4, 5, Pourcertaga obla do tempdraties dsau an sorde = BG%

SYSTEME PAVANCE NO. 1

SYSTEME 2

SYSTEME 1
AFFICHAGE DE DEMANDE PHASE DAFFICHAGE NOMBRE 02 PHASE DAFFICHAGE NOWBAE DE . %WOUNKONBRE
DETEMPERATURE DE CHARGEMENT CYLNGRES DE CHARGEMENT CYLINBAES TOTAL DE CYLINDAES
0 ] 0 9 0 1]
1 1 2 0 Q ak%
3 2 2 1 2 L)
-] 3 2 3 4 &%
? 4 4 3 4 8%
8 4 [] 4 ) 100%
SYSTEME DAVANCE KC. 2
SYSTEME ~ EME 2
AFFICHAGE DE DEMANDE PHASE FASFICHAGE HOMBRE DE FHASE DAFRCHARE NONBRE DE % DU NOMBRE
DE TEMPERATURE DE CHARGENENT CYLINOAES DE CHARGEMENT CYLNDRES TOTAL DECYLNDAZS
L] [+ [ [1] [} 1]
1 L] 2 1 2 2%
3 1 2 3 2 L)
& 3 2 3 4 0%
7 3 4 4 3 5%
8 4 4 4 5 100%
DECHARGEMENT A DISTANCE
Hombre madmal da oylindes Charcemart du gystirva & feide da Ja 'oucha OFEA DATA
SYSTEME DAVANGENG. § SYSTEME DAVANCENG. 2 SYSTEME OUAVANCEND. SYSTEME DAVANCEND, 2
8YS1 §Y52 Y81 S¥52 SYS1 SYS2 5Y51 §yse
PREVIERE PHASE DE DECHARG EMENT 4 rax Zmax max &rar 4max 2rae 20tax 4mag
SECORDE PHASE DE DECHARGEMENT 2max 2max max 2max 2max 2rrax 2max 2max
REDUCTICN ONTSNSIE ET REDUCHON DE DECHARGE i
(SYSTENE 1 Norrbra maximal dg gyfrcres Chargemart du systima b Peida do T touche OPEA DATA
PREMIERE PHASE DE DECHARG EMENT 4 : 3
SECONDE PHASE DE DECHARGEMENT 2 2
IsrsTeNE 2 Bombra rarraed de oyfndres Charcarmerd dy sysime 3 Pelds da fa toueha OPER DATA
[PAEMIERE PHASE DS DECHARGENMENT 2 —== 3
|SEOONDE PHASE DE DECHARGEMENT 2 5
10ADNG CHART 7
& phasas, Coda de phasa da capachd 83, Sautes phases 2 et 4, Pourcertaga £bla de tsmpératra dezu n sare = 75%
SYSTEME DAVANCE NG, 1
- SYSTEMES EME2 - s
AFFICHAGE OE DEMANDE PHASE DAFFICHAGE ‘- BOMBREDE . PHASE DAFFICHAGE NONBAE DE . % DUFNOMBRE
DE TEMPERATUAE _ D CHARGEMENT - GYLINDRES ™ DE CHASG EMENT CAMDRES - | - TOTAL b= CYLWNORES
b [ - - -
. 0 .
R 5 M T 3
H . N 2 -
. T . i
- - N 3 Tt
3 4
B v 3 : -
SYSTEME DAVANCEND. 2 < . . -
- - SYSTEME 1 = SYSTEME 2 . N - L
AFFICHAGE DE DENANDE PHASE DAFRCHAGE RONBREDE . PHASE DAFFICHAGE l : KOMBREDE - ~ . %DUNONBRE ~
DETEMPERATURE DE CHARG EMENT CYLNDAE DE CHARGEMENT INOAES TOTAL DE CYLINDRE
o - .. o - [ ] - R ] -
i ’ [ 0 1 2 7% :
] - R B I H } 2 T - L
5 2 z - 3 ) ¢ 0% . v
. ] ©3 e - PR S , 3 R S R 1A o
7 - . 3 - 4 : 4~ 6 - ™. 3
8 4 6 4 6 - : 106%
DECHARGEMENT A DISTANCE v . :
R Nombre maxima! do oyradres - Crergemert du systhme & Meida da la tougha GPER DATA
-_SYSTEME DAVANCE O, § - SYSTEME DPAVANCE ND, 2 SYSTEME QAVANGEROD.1 - SYSTENE AVANCE NO.2
~ SYS1 - §¥s2 SYSt SySz SYS1 SYS2 SYS81 8Ys2
PREMIZRE PHASE DE DECHARGEMENT - &may 2rnax 2max Brtax Amax 2mar ° 2 max 4max
SECONDE PHASE DE DECHARGEMENT 2irax 2 max 2max 2max 2max 2max 2erax 2max
r
AZDUCTION DiNTENSITE £1 REOUCTION DE DECHARGE L.
SYSTEME 12 . . Rombra maxme! da cybrcras Chatgement du systérea & e dala boucha OPEA DATA
PREMIEAE PHASE DE DECHARGEMENT 4 -3 :
2 2

SECONDE PHASE DE DECHARGEMENT
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12,1 TABLEAUX DE RENVO] CROISE DU LOGICIEL ENTREES/SORTIES NUMERIQUES
Le tableau utilise les abréviations suivantes
- AQIB Carte sntrée/sortie

- AMB Carte microprocesseur

LES ABREVIATIONS DES PERIPHERIQUES SONT REPRISES SUR LE SCHEMA DE CABLAGE

Le tableau couvre toutes les entrées et sorties, méme si certains appareils n‘emploient pas toutes ces dernléres ni
les sorties de ventilateurs ou bien siles appareils LCHHM ne disposent que d'un seul systéme, etc. Se reporter au
schéma de cablage pour tout produit spécifique,

Tableau 8 - ENTREES NUMERIQUES

Nr T BESCRIPTION ' BORNE FICHE FICHE FICHE FIGHE
: ACBi DENTREE DE SORTIE YENTREE
. Ko. ACIB AQIB -AMB
1 |INTERRUPTEUR D'APPAREIL (1 (ARRET/AUTO} - KP2e-1 XP2r1 Jé1 . -S0A
- o o Xp2g2 -7
2 [INUTILISE - XP2T2 J43 NU
3 |INTERRUPTEUR DE DEBIT 5YS NC.1 A DISTANCE ) 13-10 XP2r5 CJ4S5 © <5F
ARRET/AUTO t-14 . ) 1-8R0A
4 [INTERRUPTEUR OE DESIT $Y5 NO.2 A DISTANCE 13-1i0 “XP271 J47 : -SF
ARRET/AUTO 12-15 : ) 2-SROA
§ [REDUCTION A DISTANCE 1318 -XP2r2 Y] BU
6 JREINITIALISATION TEMP PWIMT 1317 KP274 J44 PWAT
7 {IMPRESSION A DISTANCE - 1348 -XP274 J46 - RP
8 JAVANCE/RETARD A DISTANCE 1319 -XP27-8 J44-8 RA
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